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1. Vyhlasenie o odmietnuti zodpovednosti a bezpeénostné

» 1.1 Vyhlasenie o odmietnuti zodpovednosti

Drony su produkty s potencidlnym nebezpeéenstvom a relativne zloZitou obsluhou. Pred pouZitim je
nevyhnutné dokladne si precitat’ cely navod na pouZzitie, aby ste ziskali zakladné znalosti a oboznamili sa s
funkciami dronu. Pre prvé pouzitie ATOM 2 sa odporuc¢a prevadzkovat ho v rezime GNSS v priestrannom
vonkajSom priestore, aby ste sa oboznamili s jeho funkciami.

Pre zaistenie bezpecného a spravneho pouzivania prisne dodrziavajte prevadzkové pokyny a

bezpecénostné opatrenia uvedené v navode. Pouzivatelia mladsi ako 16 rokov by mali byt pod dohladom
dospelej osoby a vyrobok by sa mal uchovavat mimo dosahu deti.

Spolo¢nost sa zrieka zodpovednosti a neposkytuje zaruény servis za Ziadne priame alebo nepriame straty
(vratane straty majetku a zranenia os6b) vyplyvajuce z nedodrzania bezpe¢nostnych pokynov uvedenych v
priruc¢ke pouzivatelom.

Vyhnite sa demontazi akejkolvek ¢asti produktu okrem vrtdl' alebo jeho uprave bez oficidlneho pokynu;
pouzivatelia budd zodpovedni za akékolvek nasledky vyplyvajuce z takychto poruseni.

V pripade potreby pomoci s problémami s pouzivanim, prevadzkou a udrzbou nevahajte kontaktovat'

nasho miestneho predajcu alebo spolo¢nost.

Palubny softvér dronu presiel prisnou bezpeénostnou certifikaciou a obsahuje pokrocilé Sifrovacie a anti-
tamper mechanizmy, ktoré zabezpecuju, Ze jeho kéd nemdzu zmenit neopravneni pouzivatelia. Tieto
bezpecénostné opatrenia dokazu okamzite odhalit' a zabranit akymkolvek nelegalnym Gpravam softvéru, ¢im
ucinne chrania funkcie riadenia letu a zberu udajov dronu pred $kodlivym softvérom, virusmi alebo utokmi
hackerov.

Autorské prava a vlastnictvo tohto dokumentu patria spolo¢nosti Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. (dalej
len ,Potensic”) a informacie sa mézu zmenit bez predchadzajiiceho upozornenia. Najnovsie aktualizacie
najdete na stranke https://www.potensic.com.

1.2 Bezpeénost' a preventivne opatrenia

Vyhybajte sa prekazkam a davom

Pre zaistenie bezpecnosti pouzivatela aj okolitych osdb uchovavaijte vyrobok mimo preplnenych oblasti,
vyskovych budov a vedeni vysokého napatia. Taktiez ho nepouzivajte v nepriaznivych poveternostnych
podmienkach, ako je silny vietor, silny dazd a burky. Toto opatrenie je nevyhnutné, pretoZe vyrobok méze
vykazovat nepredvidatelné letové rychlosti, kolisanie stavu a potencialne nebezpecenstvo.

Chrarite pred vihkost'ou

Aby ste predisli anomaliam alebo poskodeniu spésobenému vihkostou, ktora ovplyviiuje presné elektronické
suciastky a mechanické ¢asti vo vnutri produktu, uistite sa, Ze je chraneny pred vihkostou.

Bezpecna prevadzka

Pri obsluhe dronu sa pravdepodobnost nepredvidanych rizik zvySuje, ak su pouzivatelia unaveni, v ziom
psychickom stave alebo im chybaju skisenosti. Pre zaistenie bezpec¢nosti je nevyhnutné produkt

premontovat' alebo opravit pomocou originalnych dielov. Produkt prevadzkujte prisne v ramci stanovenych
limitov a dodrziavajte miestne bezpe¢nostné predpisy.

Uchovavajte mimo dosahu rychlo sa otacajucich ¢asti

Kym sa vrtule produktu otacaju vysokou rychlostou, drzte ho mimo dosahu davov a zvierat, aby ste predisli
poskriabaniu alebo ruseniu. Nedotykajte sa otacajlcich sa vrtdl rukami.

Uchovavajte mimo dosahu zdrojov tepla

Aby ste predisli anomaliam, deformaciam a moznému poskodeniu, chrarte vyrobok pred teplom a vysokymi
teplotami. Toto opatrenie je obzvlast dolezité, pretoZze vyrobok obsahuje kovové, vlaknité, plastové a
elektronické prvky.

” 1.3 Upozornenia a vyzvy
01. Balenie a navod uschovajte na bezpe¢nom mieste, pretoZe obsahuju délezité informacie.
2. Pouzivatelia su zodpovedni za to, aby pouZzivanie tohto dronu nespésobilo ujmu na zdravi alebo majetku
inych.
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3. Nasa spolo¢nost a predajcovia nezodpovedaju za straty a zranenia osob vyplyvajlce z nespravneho
pouzivania alebo prevadzky.

4. Pouzivatelia musia prisne dodrziavat kroky uvedené v pouzivatelskej prirucke pri inStalacii a testovani
dronu. Pocas letu dodrziavajte minimalnu vzdialenost 1 az 2 metre od pouzivatelov alebo inych oséb,
aby sa predislo zrazke dronu s [udskymi telami a spésobeniu zranenia.

5. Vyrobok by mala zostavovat dospela osoba. PouZzivatelia mlad$i ako 16 rokov by s vyrobkom nemali
manipulovat sami. Batéria by sa mala nabijat' pod dohladom dospelej osoby a po¢as nabijania by sa mala
uchovavat mimo dosahu horlavych materidlov.

6. Vyrobok obsahuje malé ¢asti. Uchovavajte ich mimo dosahu deti, aby ste predisli ich nahodnému prehltnutiu.

7. Aby ste predisli nehodam, nepouzivajte vyrobok nad cestami alebo stojatou vodou.

8. Je zakazané demontovat alebo opatovne montovat produkt, s vynimkou vrtul, pretoZe by to mohlo viest k
porucham dronu.

9. Inteligentnd batériu nabijajte pomocou USB nabijacky, ktora spifia normy FCC/CE.

10. Dialkovy ovlada¢ ma zabudovanu 3,6 V litiovu batériu, ktoru nie je potrebné vymienat.

11.Batériu neskratujte ani nestlacajte, aby ste predisli vybuchu.

12.Neumiestriujte batériu na hortice miesto (do ohria alebo do blizkosti elektrického ohrievaca).

13. Dodrzujte bezpe¢nu vzdialenost od vysokorychlostnych vrtil; nepouzivajte vyrobok v dave, aby ste predisli
poskriabaniu alebo zraneniu.

14. Nepouzivajte vyrobok na miestach so silnym magnetickym polom, napriklad v blizkosti vysokonapatovych
kablov, budov s kovovymi predmetmi, automobilov a vlakov; inak méze byt ohrozena stabilita pripojenia.

15. Prosim, dokladne si preitajte miestne zakony a nariadenia, aby ste predisli akémukolvek neopravnenému
pouzitiu dronu.

16. Aby sa splnili poZiadavky leteckého radiomagnetického prostredia, po¢as obdobia platnosti prikazov na
radiové ovladanie vydanych prislu§nymi narodnymi organmi v uréenych regiénoch by sa pouzivanie
dialkového ovlada¢a malo podla pokynov pozastavit.

17.Zdrzte sa, prosim, lietania v nizkych nadmorskych vyskach nad vodnou hladinou.

18.Prosim, nezdrziavajte sa v blizkosti letisk, letovych tras a inych obmedzenych oblasti.

» 2.1 Legenda

@ Zakazané (;, Pokyny na obsluhu a pouzitie

& Dolezité E Technické terminy a referenc¢né informacie

»2.2 Navrhy na pouzitie

1. Pred pouZitim manualu je vhodné pozriet si vyukové video a Struénu tvodnu prirucku.

2. Pred konzultaciou s navodom si nezabudnite najprv precitat ¢ast Vyhlasenie o odmietnuti zodpovednosti a
bezpeénostné opatrenia.

»2.3 Vyukové video/Stiahnutie aplikacie

Naskenujte QR kod vpravo a mézete:
1. Stiahnite si aplikaciu Potensic Eve.
2. Pozrite si inStruktazne videa.

3. Ziskajte pristup k najnovsej pouzivatelskej prirucke.

4. Ziskajte informacie o ¢asto kladenych otazkach (FAQ).

Q. Aplikacia Potensic Eve podporuje iOS 13.0 a novsi, ako aj Android 7.0 a novsi.

03 —



» 2.4 Registracia a pomoc
Pri prvom pouziti aplikacie je potrebné si vytvorit G€et, aby ste mali lepsi pouzivatelsky zazitok.
Zarucujeme, Ze nikdy nebudeme zhromazdovat Ziadne informacie o pouzivateloch bez ich povolenia.
Registra¢né postupy
1. Zadajte svoju e-mailovt adresu na registracnej stranke.

2. Ziskajte overovaci kéd a zadajte ho, potom si prec€itajte a sthlaste s Pouzivatel'skou zmluvou a Zasadami
ochrany osobnych tdajov.

3. Nastavte heslo na dokoncenie registracie.
Po Uspesnej registracii budete automaticky prihlaseni.

« Pocas registracie sa uistite, Ze vase mobilné zariadenie je pripojené k internetu.
« Ak pocas registracie nedostanete overovaci kéd, skontrolujte si prie¢inok s nevyziadanou postou,
pretoZe overovaci e-mail mohol byt omylom oznacéeny ako spam.

& « Ak sa nezaregistrujete a neprihlasite do G¢tu Potensic, nebudete méct dron aktivovat a budete moct lietat
iba s vy$kou a vzdialenostou obmedzenou na 30 metrov pocas 3 skusobnych letov. Odporuca sa, aby
ste sa zaregistrovali a prihlasili do svojho U¢tu, aby ste dron aktivovali.

Pomocnik

Dakujeme za zakupenie drona Potensic ATOM 2. Pred prvym pouZitim dronu vam odporiéame pozorne si
precditat pouzivatelsku prirucku.

Ak narazite na akykolvek problém s dronom, kontaktujte na$ tim podpory na adrese support@potensic.com.

» 2.5 Technické pojmyE

IMU

IMU (inercialna meracia jednotka), najdélezitej$i zakladny senzor dronu.

Casovy limit
(Cas letu)

TOF (&as letu), obdobie od vysielania a prijatia detekcie
infraerveny signal, aby sa urcila vzdialenost ciela.

Videnie smerom nadol
Systém

Senzoricky systém, ktory sa nachadza v spodnej ¢asti dronu a pozostava z
kamera a TOF modul.

Umiestnenie zraku

Vysoko presné polohovanie, ktoré sa realizuje pomocou systému Downward
Vision.

Kompas Geomagneticky senzor, ktory umoZriuje dronu identifikovat smer.

Senzor atmosférického tlaku, ktory umozriuje dronu uréit’

Barometer S . A
nadmorska vyska prostrednictvom atmosférického tlaku.

. . Vztahuje sa na prechod motorov dronu zo stacionarneho stavu do volnobehu
Zamknat/odomknut o

rotacia.
Po odomknuti sa motor za¢ne otacat pevnou rychlostou, ale neméze

Volnobeh

poskytnut dostatoénu vztlakovu silu pre vzlet dronu.

Automaticky navrat

Dron sa automaticky vrati do bodu DOMOV na zaklade polohy GNSS.

Hlava dronu

Poloha kamery dronu.

Ovladacia paka plynu

Stupanie alebo klesanie s dronom.

Packa ovladania vysky
tonu

Lette s dronom dopredu alebo dozadu.

Paka ovladania
naklanania

Lietajte dronom dolava alebo doprava.

Ovladacia paka stacania

Umozriuje dronu otacat sa v smere alebo proti smeru hodinovych ruciciek.
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3. Prehlad

Tato kapitola predstavuje funkéné charakteristiky dronu ATOM 2, ako aj schémy zapojenia dronu a dialkového
ovladaca.

»3.1 Uvod

ATOM 2 ma skladacie ramena pre pohodiné prenasanie a lahkeé telo vazi iba 245 g. Dron je vybaveny
systémom Vision Positioning System, ktory umoziiuje presné vznasanie v nizkych nadmorskych vyskach v
interiéri aj exteriéri. Dron je vybaveny senzorom GNSS, ktory umozZiiuje ur¢ovanie polohy a automaticky
navrat.

Kamera vyuziva 1/2-palcovy obrazovy snima¢ Sony CMOS, ktory dokaze zachytit video vo vysokom rozliseni
4K/30 fps a fotografie s rozli§enim 48MP. Kamera je upevnena na 3-osovom gimbale, ktory umoziiuje nahravat’
stabilné zabery pocas prevadzky dronu.

Dialkovy ovlada¢ ATOM 2 vyuziva technoldgiu digitadlneho prenosu PixSync 4.0, ktora dosahuje maximalnu
komunikaénu vzdialenost az 10 km a prenos videa v rozliSeni 1080p za idealnych podmienok. Ovlada¢ ma
zasUvaci a skladaci dizajn, ktory poskytuje miesto pre vase mobilné zariadenie v rozlozenom stave. Po
pripojeni k ovladacu pomocou kabla USB mozZete ovladat a konfigurovat svoj dron prostrednictvom aplikacie,
ako aj sledovat prenos videa vo vysokom rozliSeni. Vstavana litiova batéria v dialkovom ovladaéi ma
maximalny prevadzkovy ¢as priblizne 4 hodiny.

ATOM 2 vyuziva patentovanu technoldgiu riadenia letu SurgeFly, ktora dosahuje maximalnu rychlost letu 16
m/s.()52 stép/s)a maximalny ¢as letu priblizne 32 minut s odolnostou vo¢i vetru az do trovne 5.

L. Testovacie podmienky maximalneho Casu letu: pri teplote okolia priblizne 25°Cv bezveternom prostredi,
letejuc vpred konstantnou rychlostou 5 m/s, prepol do rezimu nahravania videa 1080p/24 fps (bez
nahravania videa pocas letu) zo 100 % nabitia batérie do 0 %.

« Spotreba energie sa vyrazne zvysi, ked sa dron vracia proti vetru. Ak sa v aplikacii zobrazi upozornenie
na silny vietor, zniZte letovu vysku a vratte sa v€as, aby ste zaistili bezpe¢nost dronu.

»3.2 Schéma dronu

1. Indikator nabijania 7. TOF modul 13.Vrtula

2. Nabijaci port USB-C

3. Pracka na batériu

4. Slot pre SD kartu

5. Zadny indikator

6. Monokularny vizualny modul

8. Spodny chladiaci otvor

9. Indikator napajania

10. Tlacidlo napajania/parovania
11. 3-osovy gimbal a kamera

12. Bezkarta¢ovy motor

05 —

14.Rameno
15. Anténny stativ
16. Hriadel ramena



” 3.3 Schéma dialkového ovladaéa
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. Tlacidlo napajania

Jednym stla¢enim skontrolujete
aktualnu uroveri nabitia batérie.
Stla¢enim a podrzanim zapnete alebo
vypnete dialkovy ovladac.

Indikator napajania

Zobrazuje aktualnu droveri nabitia
batérie alebo stav dialkového

ovladaca.

1/4-palcovy montazny otvor pre maticu
Na pripevnenie remienka

dialkového ovladaca (*predava

sa samostatne).

Pripojovaci port USB-C
Na pripojenie dialkového ovladaca.

Tlacidlo Navrat domov (RTH)

Jednym stla¢enim dron zabrzdi a prepne sa
z automatického rezimu letu do visu.
Stla¢enim a podrzanim aktivujete navrat do
pévodného stavu (RTH). Opatovnym
stlatenim RTH zrusite.

Ovladacie paky

Na ovladanie pohybov dronu pouzite
ovladacie packy. Rezim ovladacej packy
nastavte v aplikacii Potensic Eve v asti
Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia
dialkového ovladaca > RezZim ovladacej
packy.

Skladacia smerova anténa

Prenasa bezdrétové ovladacie a

video signaly do dronu.

Drziak mobilného zariadenia

Na bezpecéné upevnenie mobilného
zariadenia na dialkovom ovladaci.

Nabijaci port USB-C
Na nabijanie dialkového ovladaca.

A bt oY \!A,F \(1
H, ““'“gxgr\‘ =
Eﬁn TRTTY 1 1 ,~

11. Prisposobitel'né tlacidlo C2
Jednym stlaéenim prepnete rezim rychlosti
(Video/Normalny/Sport). Dvojitym stlagenim nastavite
tempomat (zapnut/vypnut/aktualizovat). Stlacenim
tlacidla C2 a lavého oto¢ného ovladaca upravite
vyvazenie bielej. Stlacenim tlacidla C2 a pravého
oto¢ného ovladaca upravite vyvazenie bielej. Funkciu
nastavte v aplikacii Potensic Eve prejdenim do
Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia dialkového
ovladania > Prisposobenie tlacidiel.

12. Prisposobitelné tlacidlo C1

Jednym stlacenim prepnete uhol sklonu fotoaparatu (0°/-
90°). Dvojitym stlacenim prepnete rezim fotoaparatu
(automaticky/manualny). Stlaéenim tlacidla C1 a lavého
oto¢ného ovladaca upravite rychlost uzavierky. Stlacenim
tla¢idla C1 a pravého oto¢ného ovladaca upravite ISO.
Funkciu nastavte v aplikacii Potensic Eve vstupenim do
ponuky Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia dialkového
ovladania > Prisposobenie tlacidiel.

13. Lavy voli¢
Ovladajte naklonenie kamery.

10. Pravy voli¢
Pre ovladanie digitalneho zoomu.



14. Tlacidlo spuste/nahravania

. . . ) 15. Chladiace otvory
Jednym stlaéenim nasnimate fotografiu

alebo spustite/zastavite nahravanie. 16. Ulozny priestor pre ovladaciu paku
Stlaenim a podrzanim prepinate medzi Na uloZenie ovladacich pak.
fotografiou/videom.



»4.1 Priprava dronu

Produkt sa dodava v zloZzenom stave. Rozlozte ho, prosim, nasledovne:
1. Odstrarite chrani¢ kardanu.

2. Pred rozloZzenim zadného ramena rozlozZte predné rameno.

3. Rozlozte listy vrtule.

»4.2 Priprava dialkového ovladaéa

Namontujte mobilné zariadenie a ovladacie paky

1.RozloZte antény.

2. Vlyberte ovladacie packy z uloznych priestorov.

3. Namontujte ovladacie paky na dialkovy ovladac.

4. Pripojte adaptérovy kabel k dialkovému ovladacu
logo ovladaca s dialkovym ovladacom.

5. Pripojte druhy koniec kabla k vadmu

mobilné zariadenie.

6. Zatlacte kabel do otvoru vo vnutri pravej rukovate
dialkového ovladaca.

7. Otvorte dialkovy ovlada¢ oboma rukami
a zaistite si mobilné zariadenie na mieste.

8. Priprava dokoncena.

& « Kabel adaptéra dialkového ovladaca je smerovy; nezamienajte konce kabla.
* Nevkladajte koniec USB-C adaptéra dialkového ovlada¢a do nabijacieho portu USB-C na dialkovom

ovladadi, pretoZe by to mohlo spdsobit skrat.
« Ak sa pri pripajani k telefénu so systémom Android zobrazi vyzva na rezim pripojenia USB, vyberte

moznost ,Prenos dat”. Iné moznosti mézu spdsobit zlyhanie pripojenia.

- 07 ——



” 4.3 Nabijanie/Spustenie a vypnutie

Pred prvym letom je nevyhnutné prebudit batériu, inak sa dron nespusti. Pripojte nabijaci port USB-C batérie a
USB nabijac¢ku k sietovému zdroju, aby ste dokonéili jednorazové nabijanie (USB nabijacka nie je su¢astou
balenia. Na nabitie batérie mézete pouzit nabijacku, ktora spifia $pecifikacie FCC/CE). Cerveny indikator bude
pocas nabijania svietit a po dokonéeni nabitia sa automaticky vypne. Pouzivatel mézZe batériu nabijat’
pomocou paralelného nabijacieho centra, ak si zakupi zariadenie Fly More Combo. Viac informacii najdete v
pouzivatelskej prirucke k paralelnému nabijaciemu centru. Paralelné nabijacie centrum dokaze nabijat aj
dialkovy ovladac.

]

N

) « NajkratSia doba nabijania je priblizne 1 hodina 25 minut cez nabijaci port USB-C. Uistite sa, Ze vasa
nabijacka podporuje vystup 5 V/3 A, aby ste dosiahli tito rychlost nabijania.
« Pouzivatelovi sa odporuéa nabijat batériu cez paralelny nabijaci rozbo¢ovac¢, aby sa rychlo nabili 3

batérie sucasne.

A- Z bezpecnostnych dévodov sa odporicéa vybrat batériu z dronu, aby sa nabijala; v opaénom pripade
sa dron nezapne, ak sa batéria nabija v drone.

« Ak je nabijaci kabel pripojeny, kym je dron zapnuty, automaticky sa vypne a nabijanie bude
pokracovat.

« Batéria sa po pouziti méze prili§ zahriat; nenabijajte ju, kym nevychladne; inak méze inteligentna batéria
odmietnut’ nabijanie.

« Batériu nabijajte kazdé tri mesiace, aby sa udrzala jej aktivita.

« Pripojte k portu USB-C originalny kabel alebo akykolvek kabel, ktory podporuje prad vyssi ako 3 A; v

opacnom pripade méze dojst k zlyhaniu nabijania alebo po$kodeniu batérie.

Spustenie

Dron:Stlacte a podrzte tlacidlo napdjania, kym sa nerozsvietia vSetky indikatory napajania, potom ho uvolnite,
aby ste dokoncili spustenie.

Dialkovy ovladac:Stlacte a podrzte tlacidlo napdjania, kym sa nerozsvietia vSetky indikatory napdjania,
potom ho uvolnite, aby ste dokoncili spustenie.



Vypnutie

Dron:Stlacte a podrzte tlacidlo napdjania, kym nezhasnu vetky indikatory napajania, potom ho uvolnite, aby
ste dokonc¢ili vypnutie.

Dialkovy ovladag¢:Stlacte a podrzte tlacidlo napajania, kym nezhasnu vSetky indikatory napajania, potom ho
uvolnite, aby ste dokoncili vypnutie.

'+« Tlagidla napajania na drone a dialkovom ovladaéi st navrhnuté tak, aby sa zabranilo nahodnému
stlaeniu. Ked sa rozsvietia vSetky indikatory batérie, tlacidlo ihned uvolnite, aby ste predisli
automatickému vypnutiu v dosledku prili§ dlhého podrzania.

» 4.4 Aktivacia dronu

Pred prvym pouzitim je potrebné dron aktivovat' prostrednictvom aplikacie Potensic Eve. Zapnite a pripojte dron
a dialkovy ovladac, potom otvorte aplikaciu Potensic Eve a postupujte podla pokynov na obrazovke, aby ste

dron aktivovali.

Po aktivacii bud( aktualny dron a dialkovy ovladaé Standardne prepojené. Uget pouzity na aktivaciu bude mat
nad dronom pInu kontrolu.

2. Na aktivaciu je potrebné internetové pripojenie. Neaktivovany dron méze vykonat iba obmedzené
lety, maximalne 3-krat.

» 4.5 Aktualizacia firmvéru

Ked je k dispozicii nova aktualizacia firmvéru, pouZite na aktualizaciu aplikaciu Potensic Eve. Po pripojeni dronu
a dialkového ovladaca otvorte aplikaciu Potensic Eve. Aplikacia vas automaticky upozorni, ak je k dispozicii
nova aktualizacia firmvéru. Pre dosiahnutie ¢o najlepSieho zazitku sa odporuca, aby pouzivatelia postupovali
podla pokynov na aktualizaciu.

& + Pred aktualizaciou sa uistite, ze Uroven nabitia batérie dronu je 2 30 % a dialkovy oviada¢ ma aspori dva
stlpce nabitia. Ak nie, pred pokracovanim v aktualizacii ich nabite.

« Skontrolujte, ¢i bol odstraneny ochranny kryt gimbalu a ¢i sa okolo gimbalu nenachadzaju Ziadne cudzie
predmety.

« Pocas aktualizacie sa uistite, Ze vase mobilné zariadenie je pripojené k internetu, inak moze stahovanie
firmvéru zlyhat. Ak vase suc¢asné mobilné zariadenie nedokaze stiahnut firmvér, skuste pouzit' iné
zariadenie alebo operaény systém.

Pocas aktualizacie udrziavajte dialkovy ovlada¢ a dron vo vzdialenosti do 1 metra od seba a mimo
zdrojov ru$enia signalu, ako su pocitace a smerovace.

Pocas aktualizacie neobsluhujte dron ani dialkovy ovlada¢ (napr. nevypinajte zariadenia ani
nepripajajte/odpajajte kable), pokial vam to aplikacia nepovoli. Po¢as celého procesu drzte zariadenia v
pokaoji.
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ATOM 2 pozostava zo systému riadenia letu, komunikacného systému, systému uréovania polohy, napajacieho

systému a inteligentnej batérie. Tato kapitola popisuje funkcie vSetkych €asti dronu.

» 5.1 Umiestnenie

ATOM 2 vyuziva novu technoldgiu riadenia letu SurgeFly od spolo¢nosti Potensic, ktora podporuje

nasledujlice dva rezimy uréovania polohy:

Uréovanie polohy GNSS:Poskytuje dronu presné polohovanie a navigaciu; podporuje presné vznasanie,
inteligentny let a automaticky navrat.

Umiestnenie zraku:DokaZe realizovat vysoko presné polohovanie v nizkej nadmorskej vySke na zaklade
systému zorného pola smerom nadol. Polohovanie pomocou zorného pola je mozné realizovat bez signalu
GNSS, takze produkt je mozné pouzivat v interiéri. Ako prepnut: Systém riadenia letu sa automaticky prepne
podla prostredia dronu. Ked' su signaly GNSS slabé a systém zorného pola smerom nadol nie je k dispozicii,
dron sa prepne do rezimu Attitude Mode (ATTI). V tomto reZime dron nedokaze udrziavat' stabilné vznasanie, ¢o
vyzaduje, aby pouzivatel manudlne manévroval ovladacimi pakami, aby ¢o najrychlejSie pristal na bezpe¢nom
mieste a prediSiel nehodam.

Pocas zostupu pozorne sledujte polohu, rychlost' a nadmorsku vysku dronu, aby ste zabezpedili bezpe¢né
pristatie. Aby ste minimalizovali riziko prepnutia do rezimu Attitude Mode a spésobenia letovych nehéd,
vyhybaijte sa lietaniu v oblastiach so slabym signdlom GNSS alebo v stiesnenych priestoroch.

& « V rezime vizualneho uréovania polohy (rezim OPTI) nie su inteligentné letové rezimy k dispozicii a letovy
rezim bude obmedzeny na rezim videa.
« Ked je signal GNSS slaby alebo nie je k dispozicii Ziadny signal GNSS, nebudete méct dron vratit a

aktivovat' urcité funkcie, ako napriklad Al Track alebo Al QuickShots.

®- Pred letom si, prosim, precvicte a osvojte si vSetky metédy ovladania dronu v bezpe¢nom prostredi.
Zaciato¢nikom sa odporuca otocit sa ¢elom k zadnej €asti dronu a udrzZiavat dron v rdmci vizualneho
dohladu, aby sa predislo strate prehladu o polohe a smere dronu, ¢o by mohlo viest k nebezpecenstvu.

» 5.2 Systém zorného pola smerom nadol
Drone ATOM 2 je vybavené systémom downward vision, ktory sa nachadza TOF modul
v spodnej ¢asti dronu a pozostava z monokularnej kamery a modulu TOF
(Time of Flight). Modul TOF je rozdeleny na vysiela¢ a prijimac¢, ktoré
vypocitavaju presnu vysku dronu vzhladom na zem meranim ¢asu

potrebného na to, aby infracerveny signal presiel z vysiela¢a do prijimaca
po odraze od zeme. V kombinacii s monokularnou kamerou to umozriuje
vypocitat presnu polohu dronu v nizkej nadmorskej vyske pre vysoko
presné urcovanie polohy. Monokularna kamera
Rozsah pozorovania
Prevadzkovy rozsah vysky systému downward Vision je 0,3 m ~ 10 m. Presné polohovanie je mozné

dosiahnut' v rozsahu 0,3 m ~5 m.

Scenare pouzitia:

Funkcia vizualneho uréovania polohy syst¢ému Downward Vision je vhodna pre prostredia, kde su signaly GNSS
slabé alebo nedostupné, ale kde je bohata texttra povrchu a dostato¢né okolité svetlo a relativna vyska dronu
je medzi 0,3 m a 5 m. Ked relativna vyska prekro¢i 5 m, dron sa prepne do rezimu Attitude Mode. Lietajte
opatrne.

Sposob pouzitia:

Systém zorného pola smerom nadol sa automaticky aktivuje, ked st splnené podmienky pre vizualne
polohovanie. V rezime vizualneho polohovania bude indikator na chvoste dronu pomaly blikat tyrkysovou
farbou.
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&- V rezime OPTI je maximalna letova vyska 5 m.
« Vizudlne uréovanie polohy je len pomocna letova funkcia, vzdy venujte pozornost zmenam v letovom

prostredi a rezime ur¢ovania polohy a nespoliehajte sa prili§ na automatické usudky lietadla. Pouzivatelia
musia neustale ovladat dialkovy ovladac¢ a byt pripraveni kedykolvek ovladat dron manuaine.

« Systém videnia neméze spravne fungovat pri lietani nad nasledujdcimi povrchmi:
1. Cisty farebny povrch.

2. Povrch so silnym odrazom, napriklad hladky kovovy povrch.

3. Priehladny povrch objektu, ako napriklad vodna hladina a sklo.

4. Pohybujuca sa textira, ako napriklad beZiace domace zvierata a pohybujlce sa vozidla.

5. Scenare s drastickou zmenou svetla; Napriklad dron leti do vonkaj$ieho priestoru so silnym svetiom
z vnatorného priestoru.

6. Miesta so slabym alebo silnym svetlom.

7.Povrch s vysoko opakujlicou sa textirou, ako napriklad podlahova dlaZzdica s rovnakou textirou a
malou velkostou a vysoko konzistentnym vzorom pasov.

« Z bezpeénostnych dévodov skontrolujte pred letom kameru a vysielaciu trubicu TOF a ogistite ich makkou
handri¢kou, ak sa na nich nachadzaju necistoty, prach alebo voda. Ak dojde k poskodeniu systému
Vision, kontaktujte zakaznicku podporu.

” 5.3 Indikator chvosta dronu

Startup/
Vypnutie

Prebieha spustenie/vypnutie: Zeleny indikator svieti nepretrzite

Let
stav

Polohovanie GNSS

Umiestnenie zraku

Rezim postoja

Navrat

Indikator blika
pomaly v zelenej

Indikator blika
pomaly azurovou

Indikator blika
pomaly v modrom

Indikator blika
pomaly v Eervenej farbe

POZOR &
chyba

Dialkovy ovladac
hema zZiadne spojenie

Slaba batéria

Chyba senzora

Nudzovy stav

v plnej modrej farbe

Fychlo v ervenej farbe

plnou ¢ervenou farbou

s dronom zastavenie vrtule
(odpojené)
Indikator opakovane
kratko sa rozsvieti na
Indikator je Indikator blika Indikator je &erveno

a potom zostane vypnuty
na dlhSie obdobie.

Aktualizaci

a

Kalibracia kompasu
(horizontalne)

Kalibracia kompasu
(vertikalne)

Rezim parovania

Rezim vyleps$enia

kalibracia

Indikator striedavo
blikéd medzi ¢ervenou
a zelena

Indikator striedavo
blikéd medzi modrou
a zelena

Indikator blika
rychlo v zelenej

Indikator blika
rychlo v modrom
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5.4.1 Funkcia

» 5.4 Inteligentna batéria

Inteligentna batéria zariadenia ATOM 2 je vybavena vysokoenergetickymi ¢lankami a vyuziva pokrocily systém

spravy batérie. Podrobné informacie st uvedené nizsie:

Zakladné parametre

Model: DSBT02B

Mnozstvo buniek.|2 série Kapacita batérie 2230 mAh
Napatie na dokoncenie
Menovité napitie | 7,7 V nabijania 8,8V
5 ... |USB-C/ _ T USB-C:5V/3 A
Rezim nabijania Maximalny nabijaci prud Paralelny nabijaci rozbocovac: 8 V/2,0
Paralelny nabijaci uzol Ax3

Funkcia Popis
Zostatok

Pocas nabijania sa napéatie ¢lankov batérie automaticky vyrovnava.
ochrana

Automatické

vybijanie Po Gplnom nabiti sa batéria zacne automaticky vybijat na 50 % ~ 70 %
ochrana uroven nabitia batérie, ked je zariadenie 5 dni nec¢inné, aby sa chranili ¢lanky.
Preplatenie L. . . . P
Batéria sa po Uplnom nabiti automaticky prestane nabijat.
ochrana
Teplota Nabijanie sa automaticky zastavi, ak teplota batérie klesne pod 0 °CC
ochrana alebo nad 45 rokov‘Caby sa prediSlo poSkodeniu.

Automaticky limit
nabijaci prad

Batéria automaticky obmedzi nabijaci prud, ak je dosiahnuty nadmerny prad.
sa zistuje na ochranu buniek.

Nadmerné vybitie

Vybijanie sa automaticky zastavi, aby sa zabranilo nadmernému vybitiu, ked je batéria
nepouziva sa pocas letu. Batéria prejde do reZzimu hibernacie a odporuca sa

ochrana nabit batériu.
Skrat Napajanie sa automaticky prerusi, ak sa zisti skrat, aby sa chranilo
ochrana dron a batéria.

Stav batérie
monitorovanie

Systém BMS bude monitorovat' stav batérie a v pripade poskodenia zobrazi varovania.
batériovy ¢lanok je detekovany, aby ste mohli batériu véas vymenit.

Komunikacia
funkcia

Informécie o nabijacich cykloch a zostavajucej Grovni batérie sa prenasaju do
dron a mézete si ho pozriet v aplikacii.
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& « Dlhodoba neéinnost modze negativne ovplyvnit vykon batérie a dokonca moéZe spésobit trvalé
poskodenie. Pre udrzanie dobrého stavu batérie ju nabijajte priblizne kazdé tri mesiace, aby ste
zabezpecili jej aktivitu.

« Batériu skladujte na chladnom a suchom mieste mimo dosahu deti.
« Bezpecnostné opatrenia pre prostredie s nizkymi teplotami:
1. Batérie nie je mozZné pouzit na let, ak je okolita teplota nizSia ako 0 °C.
2. Pri nizkych teplotach vznasajte sa nad dronom, aby sa pred letom predhriala batéria.

3. Vystupny vykon batérie je v chladnom prostredi obmedzeny, ¢o zniZuje odpor vetra, preto lietajte
opatrne.

4. Vykon sa zniZuje v chladnom prostredi a vo vysokych nadmorskych vyskach, preto lietajte opatrne.

« Starostlivost o batériu po lete: Po lete nechajte batériu pred nabijanim vychladnit na teplotu vhodnu pre
nabijanie (0 ~ 40 °C).

« Bezpecnost batérie po¢as prepravy: Pre zaistenie bezpenej prepravy udrziavajte batériu na nizkej trovni
nabitia. Pred prepravou batériu vybite pod 30 %.

5.4.2 Vlozenie a vybratie batérie

Instalacia: Odstranenie:

Vlozte batériu do priestoru pre batériu a Stlaéte sponu batérie a vyberte batériu z
zaistite ju sponou. Po Gplnom zasunuti batérie priestoru pre batériu, aby ste ju mohli
budete pocut cvaknutie. vybrat.

& « Po vloZeni batérie sa uistite, Ze poistka batérie zacvakla spat na svoje miesto. Toto je nevyhnutné pre

bezpecnost letu.

/SN /S

— }/rﬁ;
*—IEA".\ { /, h 7

Pracka nie je v spravnej

Uistite sa, ze ste vypli Pracka je zapnuta polohe,
produkt predtym bezpecéna poloha ¢o méze mat’ za nasledok
vypadnutie batérie pocas
vybratie batérie. letu.

5.4.3 Nabijanie

Sposob nabijania najdete v casti 3.6.
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5.4.4 Zobrazenie urovne vykonu

Po vloZeni batérie do dronu kratko stlacte tla¢idlo napajania, ¢im zobrazite Groveri nabitia inteligentnej

batérie, ako je znazornené na obrazku nizsie:

Tlacidlo

LED diéda 1

T LED dioda 2

LED diéda 3
LED 4

) o000

LED LED Aktualna droven
diéda 2 diéda 3 LED 4 vykonu
© © © 0% ~25%
© 25 % ~30%
(o]
30 % ~ 509
© 50 % ~55%

55 % ~75%

75% ~80 %

80 % ~97 %

97 % ~ 100 %

“* Indikator svieti

blika

o) Indlk.a((?r

5.4.5 Pokyny na obsluhu inteligentnej batérie pri vysokej/nizkej teplote

Ked je teplota batérie<5 °C, aplikacia zobrazi upozornenie na nizku teplotu batérie a batériu je potrebné pred

letom predhriat.

Ked je teplota batérie>70 °C, aplikacia zobrazi upozornenie na vysoku teplotu batérie a dron nebude méct

lietat.

&- Vybijacia kapacita sa pri nizkej teplote vyrazne oslabi a doba letu sa skrati, o je normaine.

« Vyhnite sa dlhodobej prevadzke pri nizkej teplote, inak sa méze skratit Zivotnost batérie.
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» 5.5 Vrtule

ATOM 2 pouziva novo navrhnutu ticht vrtulu druhej generacie, ktora zvy$uje vykon a zaroven ucinne znizuje
hluk po¢as otacania lopatiek. Vrtule sa delia na typy s otaanim v smere a proti smeru hodinovych ruciciek.
Oznacené vrtule pripevnite k motorom ozna¢eného ramena a neoznacené vrtule k motorom neoznac¢eného
ramena. Dve vrtule pripevnené k tomu istému motoru by mali byt identické.

Vrtula Pokyny na instalaciu Schéma in$

o P Pripevnite oznac¢ené
znacené h .
) listy vrtule zapnuté
vrtula

oznacené rameno
Neoznacen

é
vrtula

Prilozte neoznacené
listy vrtule zapnuté
neoznacené rameno

. Na montaz vrtul pouzite skrutkovaé z balenia.
« Pri vymene listov vrtule je jednoduchsie s nimi manipulovat',

ak motor uchopite rukou.

A\ Vrtule ATOM 2 nie su kompatibilné s vrtulami ATOM/ATOM SE/ATOM LT a momentalne su podporované iba pre
model ATOM 2. Pri vymene vrtdl si to prosim vSimnite.

« Uistite sa, Ze oznacené vrtule pripevnite k motorom ramena so zna¢kami a neoznacené vrtule k
motorom ramena bez znaciek. V opaénom pripade dron nebude mdct lietat.

« Ak je vrtula poSkodena, odstrarite dve vrtule a skrutky na prislusnom motore a zlikvidujte ich. Pouzite
dve vrtule z toho istého balenia. NEKOMBINUJTE s vrtulami v inych baleniach.

« Listy vrtule su ostré. Zaobchadzajte s nimi opatrne. Po¢as prepravy alebo skladovania vrtule
NESTLACTE ani NEOHYBAJTE.

« V pripade potreby si vrtule zakupte samostatne.

« Aby ste predisli zraneniam, drzte sa dalej od rotujucich vrtal a motorov.

« Ak sa pocas letu vyskytnu nejaké chvenie alebo strata rychlosti, ihned' skontrolujte listy vrtule a v pripade
poskodenia alebo deforméacie vrtule véas vymerite.

« Uistite sa, Ze motory su bezpe¢ne namontované a hladko sa otacaju. Ak je motor zaseknuty a nemoéze
sa volne otacat, okamzite s dronom pristarite. Ak sa z motora vyskytne akykolvek abnormalny zvuk,
prestarite s dronom lietat' a kontaktujte podporu.

« Pred kazdym letom sa uistite, Ze vrtule st bezpe¢ne nainstalované. Skontrolujte, ¢i su skrutky na
vrtuliach utiahnuté.

@- Pri montazi alebo demontazi vrtdl nevkladajte skrutkovac
ani iné cudzie predmety do motorov, inak by sa motor
mohol poskodit.




» 5.6 Gimbal a kamera
5.6.1 Trojosovy gimbal

Kamera ATOM 2 je vybavena trojosovym gimbalom. Gimbal umozfiuje nastavenie naklonu od +20° do -90° a
nastavenie sta¢ania a naklanania od +10° do -10°. Uhol naklonu gimbalu je mozné nastavit pohybom kolieska
gimbalu na dialkovom ovladaci. Ked je letovy rezim nastaveny na rezim videa, rozsah nastavenia naklonu
gimbalu je od +20° do -90°; ked letovy rezim nie je nastaveny na rezim videa, rozsah nastavenia naklonu
gimbalu je od 0° do -90°.

"« Pred zapnutim dronu odstrarite ochranu gimbalu. Pri skladovani alebo preprave pripevnite ochranu gimbalu.

* Pri kazdom zapnuti dronu sa uhol sklonu gimbalu predvolene nastavi na 0° (horizontalny pohlad). Ak sa
gimbal otaca, prepnite uhol sklonu gimbalu pomocou aplikacie Potensic Eve alebo dialkového ovladaca
nasledovne:
1. V aplikacii Potensic Eve prejdite do ¢asti Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia gimbalu a vyberte
aktualny uhol naklonu (0°/-90°).
2. Stlaéte raz tlacidlo C1 na dialkovom ovladaci. Predvolenou funkciou tlacidla C1 je prepinanie
uhla sklonu gimbalu (0°/-90°), ktory je mozné prispdsobit.

« Pred vzletom sa uistite, Ze okolo gimbalu nie su Ziadne cudzie predmety a Ze je SoSovka Cista.

& « Gimbal sa sklada z presnych dielov. Ked' je dron zapnuty, vyhybajte sa nadmernému tlaku na gimbal
(napriklad silnym narazom alebo nasilnému krateniu gimbalu). Ak je gimbal vystaveny kolizii alebo
poskodeniu, jeho vykon sa méze znizit.

« Udrzujte gimbal €isty a zabrarite vniknutiu piesku alebo inych cudzich predmetov, ktoré mézu znizit
presnost gimbalu alebo spdsobit jeho poSkodenie.

@- Gimbal je k dronu pripojeny pomocou elastického drziaka timi¢a narazov, ktory pomaha eliminovat’
vibracie kamery. Netahajte za gimbal nasilim. Ak spozorujete akékolvek poskodenie drziaka timi¢a
narazov, ihned kontaktujte zakaznicku podporu.

« Neupravuijte zaves ani nar nepripevriujte iné predmety, pretoZze to méze spdsobit’ trasenie zavesu alebo
poskodenie motora.

Rezimy gimbalu

Gimbal méze fungovat v stabilnom reZzime a rezime FPV, aby spinil rézne potreby nahravania. Rezim

gimbalu si méZete vybrat v aplikacii Potensic Eve v ¢asti Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia gimbalu.

« Stabilny rezim:Smer ota¢ania gimbalu zostava vzdy v rovine. Uhol sklonu gimbalu je mozné nastavit
pomocou oto¢ného ovladaca gimbalu na dialkovom ovladaci. Tento rezim je vhodny na snimanie
stabilnych zaberov.

+ Rezim FPV:Smer naklanania gimbalu kopiruje zmeny polohy dronu. Plynulost naklanania je mozné
nastavit' v aplikacii Potensic Eve v ¢asti Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia gimbalu > Rezim gimbalu.
Uhol sklonu gimbalu je mozné nastavit pomocou lavého otoéného kolieska na dialkovom ovladaci. Tento
rezim je idealny na zachytenie letu z pohladu prvej osoby (FPV) a zachytenie dynamickych zaberov.
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Jemné ladenie gimbalu

Ked je dron umiestneny na rovnom povrchu a gimbal je mierne nakloneny, mézZete ho opravit jemnym

doladenim gimbalu.

* Ako vykonat’ jemné doladenie gimbalu

1. V aplikacii Potensic Eve prejdite do ¢asti Nastavenia > Kalibracia > Jemné ladenie gimbalu a upravte

horizontalny a oto¢ny uhol gimbalu. Rozsah nastavenia je +10°. Kazdym tuknutim na tlacidlo ,+" alebo
,— sa uhol gimbalu upravi o +0,1° alebo —-0,1°. Hodnotu uhla méZzete tiez zadat' priamo pomocou
klavesnice.

2. Horizontalne nastavenie: Klepnutim na ,+“ posuniete kurzor doprava a klepnutim na ,—* posuniete kurzor
dolava.

Nastavenie stacania: Klepnite na ,+" pre stacanie doprava a na ,— pre stacanie dolava.
3. Klepnutim na ,Predvolené” resetujete gimbal na predvoleny uhol (oba nastavené na 0°).

Kalibracia gimbalu

Ak sa pri spusteni gimbalu vyskytnu problémy, skuste ho obnovit pomocou kalibracie gimbalu.

» Kalibraény postup
1. Prejdite do aplikacie Potensic Eve > Nastavenia > Kalibracia > Kalibracia gimbalu a spustite proces
kalibracie. Otocte dron hore nohami so spodnou ¢astou nahor a umiestnite ho na rovny povrch.
2. Po klepnuti na tlacidlo ,Spustit kalibraciu” sa gimbal zaéne automaticky kalibrovat. Po¢as tohto procesu sa
v kalibraénom rozhrani zobrazi Zivy videozaznam z dronu.
3. Pockajte na dokoncenie postupu na indikatore priebehu. Ked' sa na obrazovke zobrazi sprava ,Kalibracia

uspes$nad“, kalibracia gimbalu je dokonéena.

Gimbal Calibration

ith the bottom side up

Ensure the propellers are folded and
confirm that there are no foreign
objects around the gimbal

Start Calibration

& « Pocas kalibracie dron vyrazne nepohybuijte, inak kalibracia zlyha.

- 17 —



5.6.2 Kamera

Zakladné parametre

Znacka senzora SONY

Velkost senzora 1/2CMOS

Efektivny pixel 48MP

Clona F1.8

Zorné pole 79,4°

Rozsah zaostrenia] 4m ~

Rozsah ISO 100 ~ 6400 (Normalne rezimy snimania) 100 ~ 25600 (Al Noc)
Rozsah uzavierky | 1/6400~8s

Pamat’ Karta Micro SD (U3 alebo V30 a novsia)
Format obrazka JPG/JPG+RAW (DNG)

Velkost obrazka 48MP (8000 * 6000)

Kodek H.264/H.265

Format videa MP4

Rozli§enie videa

4K: 3840%x2160 (16:9) pri 24/25/30 snimok za sekundu

2,7K: 2704x2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520%2704 (9:16) pri 24/25/30 snimkach za sekundu
FHD: 1920 x 1440 (4:3)/1920 x 1080 (16:9)/1080 x 1920 (9:16) pri 24/25/30/50/60 snimkach za
sekundu

Spomaleny zaber: 1920 x 1080 (16:9) @ 2/3/4/5 x

« Gimbal sa moze pri lietani v Sportovom rezime alebo pri silnom vetre triast. Pre dosiahnutie optimalnej

stabilizacie gimbalu sa odporuca lietat' s dronom v rezime videa.

« Po dlh§om nahravani sa nedotykajte objektivu, aby ste sa nepopalili.

« Nenahravajte video, ked dron nelieta; inak sa spusti ochrana proti prehriatiu.

@ * Nemierte kamerou na laserové lt¢e, napriklad pri laserovych show alebo na modul LiDAR inteligentnych
aut, aby ste predisli poSkodeniu snimaca kamery.

« Pouzivajte dron v stanovenom rozsahu okolitej teploty (0 °C az 40 °C), aby ste zabezpecili stabilnu
prevadzku kamery.
« Ak je objektiv znec€isteny, pouzite na jeho vycistenie profesiondlne nastroje na gistenie objektivov,

aby ste predisli po$kodeniu objektivu a ovplyvneniu kvality obrazu.

5.6.3 Ukladanie fotografii a videi

Videa a fotografie nahrané zariadenim ATOM 2 sa uloZia na SD kartu a nie do aplikacie Potensic Eve alebo
galérie vasho telefénu. Pred letom nezabudnite vloZit SD kartu. V opaénom pripade nebude méct ATOM 2
nahravat vided ani fotografovat. PouzZivatelia si méZu zobrazit ukazky a stiahnut videa a fotografie z SD karty

v

Aplikacia Potensic Eve. Na stahovanie obsahu vo vysokom rozli§eni z SD karty sa odporuc¢a pouzit funkciu

SmartTransfer, ktora ponuka rychlost stahovania az 25 MB/s.
Poziadavky na SD kartu
Format suboru: FAT32, exFAT

Kapacita: 4G ~ 512G

Odporuca sa pouzivat SD kartu so Specifikaciami U3/V30 alebo vy$simi. Pouzitie SD karty s nizSimi
Specifikaciami, ako st odporucané, moze viest k nedostupnosti niektorych nastaveni nahravania alebo méze
predstavovat riziko prerusenia nahravania videa.

A « NEVYBERAJTE ANI NEVKLADAJTE SD kartu z dronu, ked je zapnuty. Vybratie alebo vloZzenie SD
karty pocas fotografovania alebo nahravania videi méze viest k po$kodeniu alebo strate udajov a
dokonca méze poskodit SD kartu.

« Spolo¢nost Potensic nenesie Ziadnu zodpovednost za straty spdsobené nespravnym zaobchadzanim s
SD kartou pouzivatelom.
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« Pocas stahovania videi, fotografii alebo inych médii mézu prerusenia, ako napriklad odpojenie siete alebo
porucha zariadenia, viest k poskodeniu alebo strate tdajov. Na minimalizaciu rizika sa odporu¢a pouzivat
stabilné sietové pripojenie a oficidlne odporu¢ané metddy prenosu udajov (stahovanie RC, SmartTransfer
alebo kopirovanie pamatovej karty).

» 5.7 Prehravanie zaznamu letu
ATOM 2 podporuje prehravanie zaznamov letov. PouZzivatelia maju pristup k prehravaniu zaznamov letov v
aplikacii Potensic Eve v ¢asti Domov > Ja > Zaznamy letov. Kazdy let generuje stbor letovych udajov, ktoré
zaznamenavaju trvanie, vzdialenost, zmeny ovladacej paky a trajektdriu letu. Pouzivatelia mézu klepnut na
prislusné letové daje v aplikacii Potensic Eve a prehrat si let, o pomaha skontrolovat a analyzovat operacie.
Ak sa pouzivatelia pocas letu stretni s akymikolvek abnormalnymi situaciami, mézu kontaktovat' zakaznicku
podporu prostrednictvom aplikacie Potensic Eve v ¢asti Domov > Ja > Online zakaznicky servis. Ak je
potrebna dalsia analyza, pouzivatelia m6zu nahrat relevantné tdaje o lete, aby pomohli spolo¢nosti Potensic
poskytovat pomoc a podporu efektivnejsie.

& « V8etky udaje o letoch budu uloZzené v mobilnom zariadeni pouzivatela. Okrem pripadov, ked' ich

pouzivatelia aktivne nahraju do cloudu, Potensic nebude mat' pristup k Ziadnym vasim udajom o letoch.

» 5.8 Inteligentny prenos
SmartTransfer umozriuje bezdrétové pripojenie dronu k mobilnému zariadeniu cez Wi-Fi (bez pripojenia
dialkového ovladaca). Pouzivatelia m6Zu jednoducho pouzit' aplikaciu Potensic Eve na stahovanie fotografii a
videi z dronu s prenosovou rychlostou az 25 MB/s, ¢im sa stahovanie obsahu zrychluje a zjednodusuje.
V aplikacii Potensic Eve mdzu pouzivatelia ziskat pristup k funkcii SmartTransfer klepnutl'mv favom hornom
rohu domu
obrazovke alebo kleprm v pravom hornom rohu albumu.
Ako pouzivat
1. Zapnite dron a uistite sa, Ze sa motory neotacaju.
2. Povolte Bluetooth a Wi-Fi na svojom mobilnom zariadeni a potom otvorte aplikaciu Potensic Eve.
3. Na domovskej obrazovke klepnite na Pripojit pre SmartTransfer v lavom hornom rohu. Zobrazi sa
kontextové okno so zoznamom dostupnych modelov dronov.
4. Klepnite na Pripojit. Po pripojeni sa automaticky dostanete do albumu, kde si méZete vybrat subory na

rychle stiahnutie.

*- « Pri prvom pripajani mobilného zariadenia k dronu stlagte raz tlacidlo napajania dronu, aby ste potvrdili
pripojenie k tomuto zariadeniu.
« Pre optimalizaciu rychlosti prenosu sa odporuca pogas pouzivania vytiahnut ramena dronu a zabezpecit,
aby medzi mobilnym zariadenim a dronom neboli Ziadne prekazky, pricom vzdialenost by mala byt

menSia ako 1 m.

&-Smarﬂransfer nie je pocas letu k dispozicii.
« V pripade niektorych telefénov so systémom Android sa odporuca pri pouzivani funkcie SmartTransfer

vypnut funkciu WLAN+ v &asti DalSie nastavenia WLAN v nastaveniach systému. V opaénom pripade
moze dojst k zlyhaniu pripojenia a ovplyvneniu stahovania suborov.

» 5.9 Kalibracia kompasu
5.9.1 Kedy vykonat’ kalibraciu kompasu

1. Pri prvom pouZiti je potrebna kalibracia kompasu.

2. Let dronu viac ako 500 km (310 mil) od miesta poslednej kalibracie.
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« Nekalibrujte kompas na miestach, kde méze dojst k magnetickému ruseniu, napriklad v blizkosti magnetickych
lozisk alebo velkych kovovych konstrukcii, ako su parkoviskd, ocelovo vystuZzené pivnice, mosty, auta alebo
leSenia.

« Pocas kalibracie neprenasajte v blizkosti lietadla predmety obsahujlce feromagnetické materialy, ako su
mobilné telefony.

« Pocas kalibracie sa uistite, Ze dron je aspori 1,5 m (4,92 stopy) nad zemou.

« Pri lietani v interiéri nie je potrebné kalibrovat kompas.

5.9.2 Kalibraény postup

3. Ked je potrebna kalibracia, aplikacia Potensic Eve automaticky zobrazi kalibraéné rozhranie, klepnite na ,Spustit’
kalibraciu* a indikator stavu dronu bude striedavo blikat ¢ervenou a zelenou farbou.

4. Drzte dron vodorovne a otacajte nim o 360°, kym aplikacia Potensic Eve nezobrazi vertikalnu kalibraciu a
indikator stavu dronu nebude striedavo blikat modrou a zelenou farbou.

5. Drzte dron vertikalne a otacajte nim o 360° okolo vertikalnej osi, kym aplikacia Potensic Eve neohlasi
dokoncenie kalibracie.

Kalibraciu kompasu mézete spustit aj manualne v aplikacii Potensic Eve v ¢asti Nastavenia > Kalibracia >

Kalibracia kompasu.

ss Calibration

Start Calibration

& « Ked sa v aplikacii Potensic Eve opakovane zobrazuje vyzva ,Kalibracia zlyhala“, zmerite miesto a skuste
kalibraciu znova.

®- Nekalibrujte kompas so zaloZenymi rukami.




6. Dialkovy ovlada¢

»6.1 Prehlad
Dialkovy ovlada¢ Potensic PT 1 bol $pecidlne navrhnuty spolo¢nostou Potensic pre ATOM 2. VyuZiva
technoldgiu prenosu videa PixSync 4.0, ktora umozriuje pIna kontrolu a konfiguraciu dronu az do maximalnej
vzdialenosti 10 km v priamej linii v neruSenom prostredi bez prekazok a rusenia v letovej vy$ke 120 m.
Prostrednictvom aplikacie si mézu pouzivatelia prezerat HD zabery v redlnom ¢ase zachytené kamerou dronu
na svojich mobilnych zariadeniach. PixSync 4.0 vyuziva frekvenéné pasmo 2,4 G s dvoma smerovymi
anténami s vysokym ziskom, ktoré poskytuju kvalitu prenosu videa az do rozliSenia 1080p pri 30 fps. Podporuje
tiez bezproblémové prepinanie medzi az 8 adaptivnymi kanalmi, aby sa zabezpecil plynuly a neprerusovany
prenos HD videa.
Dialkovy ovlada¢ ma vstavanu batériu s kapacitou 5200 mAh a je dodavany so $pecialnym nabijacim portom
USB-C, ktory podporuje rychle nabijanie s vykonom 18 W. Pri nabijani mobilného zariadenia méze maximalna

vydrz batérie dialkového ovladaca dosiahnut az 4 hodiny.

» 6.2 Rezim ovladacej paky
V aplikacii Potensic Eve prejdite do ¢asti Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia dialkového ovladaca > Rezim
ovladacej packy a nastavte rezim ovladacej packy. Moznosti zahfiaji Rezim 1 (Prava packa plynu), Rezim 2
(Lava packa plynu) a Vlastny, ako je znazornené nizsie.

Rezim 1 (prava skrtiaca klapka)

Lava packa Prava packa Ho
Vpred re

iy
S o e
¥

@ dbocte

Odbocte dofava doprava

Vpra
Vo

Rezim 2() Lava skrtiaca klapka)

Lava packa Prava packa
Hore Vpred
Dole Dozadu

e @

Odbocte dolava Odbocte dopraya VIiav Vpravo




Vlastné
Pouzivatelia si mozu prispdsobit rezim ovladacej packy podla svojich potrieb, vratane zmeny smeru otacania
packy.

Settings Control Stick Mode

Control

« Predvoleny rezim ovladania dialkového ovladaca je Rezim 2 (Lava plynova paka).

» 6.3 Funkcia
6.3.1 Indikator

Ako je znazornené nizsie, dialkovy ovladac je vybaveny Styrmi bielymi LED indikatormi, ktoré indikuju drovery
nabitia batérie a dalSie stavy.

LED 4 - L
LED diéda Indikator svieti

— o 3 \\'l'
S~ LED diéda- 4"
—o \ 2

'x_ LED diédase Indikator blik
—1 .\J‘.

T

() Indikator nesvieti

Indikacia nabijania

LED LED LED
diédda | diéda | diéda
1 2 3 LED 4 Aktualna uroven nabitia batérie
0% ~25%
-O O O 0 0
3 e 0/ ~ 0,
:O" (.\l o 25 % ~ 50 %
O (\, n 50 % ~ 75 %
L% fo il IEe; Th9%
99 % ~ 100 %
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Indikacia napajania (v prevadzke)

LED
LED diéda | LED
diéda 1| 2 diéda 3| LED 4 Aktualna uroven nabitia batérie
L ®) @ © 0% ~10%
L ©) @) 0] 10 % ~ 25 %
o Ee: e e 25 % ~ 50 %
G| || e 50 % ~ 75 %
|5 | & 75 % ~ 100 %

Indikacia stavu (prostrednictvom
LED diédy 1)

Stav LED diéda 1
Pripojené Plne zelena
Nepripojené Plne modra
Parovanie Rychlo blikajuca modra
Aktualizacia Blikajuca Zlta

Kriticky slaba batéria

PIna Cervena

Kalibracia dialkového ovladaca

X - Jednofarebna biela

6.3.2 Upozornenie dialkového ovladaca

Dialkovy ovladac¢ vydava rézne vystrazné pipnutia v zavislosti od svojho stavu alebo

rezimu. Bezné vystrazné pipnutia si uvedené v tabulke nizSie:

Stav Pipnutie
Zapnutie/vypnutie 2 pipnutia
Rezim ATTI 4 pipnutia
Dialkovy ovlada¢ spusta funkciu, ako napriklad RTH 2 pipnutia
Dialkovy ovlada¢ ukonéi funkciu, napriklad RTH 1 pipnutie

Prebieha navrat do pévodného stavu

2 pipnutia (opakované)

Pristatie

1 pipnutie (opakované)

Pripojené k mobilnému zariadeniu

1 pipnutie

Nizka Uroveri nabitia batérie

3 pomalsie pipnutia (opakované)

« Ak chcete zastavit nepretrzité pipanie dialkového ovladaca pocas procesu RTH, méZete ho zrusit jednym

stlacenim tlacidla napdjania.

« V aplikacii Potensic Eve prejdite do ¢asti Nastavenia > Bezpec¢nost > Navrat (RTH) > Tichy navrat. Ked je

tato moznost povolend, dialkovy ovladac pri spusteni RTH pipne dvakrat (iba raz) a nebude dalej pipat.

« Ked je batéria dialkového ovladaca takmer vybita a dron este nepristal, dialkovy ovliada¢ bude vydavat

pomalé, nepretrzité pipanie. Aktualne pipanie mozete tiez zrusit jednym stlac¢enim tlacidla napajania.
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6.3.3 Parovanie
ATOM 2 a jeho dialkovy ovladac su predpripravené na pouZzitie z vyroby a su pripravené na pouzitie ihned
po zapnuti. Ak z akéhokolvek doévodu vymenite dialkovy ovladac¢ alebo dron, budete ich musiet pred

pouzitim znova sparovat.

Kroky parovania:

Zapnite dialkovy ovladac a pripojte ho k mobilnému zariadeniu. Pre pristup k rozhraniu parovania prejdite do
aplikacie Potensic Eve > Nastavenia > Kalibracia > Znovu sparovat dron.

Zapnite dron stlacenim a podrzanim tlacidla napdjania. Potom rychlo dvakrat stlacte tlacidlo napajania na
drone. Indikator na chvoste dronu bude rychlo blikat, ¢o znamena, Ze je v reZzime parovania.

Pocas parovania bude LED diéda 1 na dialkovom ovladaci blikat modrou farbou. Ked z dialkového
ovladaca zacujete pipnutie, znamena to, Ze parovanie bolo Uspesné. LED diéda 1 na dialkovom ovladaci
zmeni blikanie z modrej na nepretrziti zelenu a aplikacia Potensic Eve zobrazi spravu ,Pairing Successful!”
(Parovanie Uspesné!).

&- Pocas parovania udrziavajte dialkovy ovlada¢ a dron vo vzdialenosti do 1 m od seba a uistite sa, ze v
blizkosti nie je Ziadne ruSenie siete 2,4 G.

« Ak parovanie zlyha, skontrolujte ruSenie, uistite sa, Ze Ziadne iné drony nie su v rezime parovania a
overte, ¢i dialkovy ovladac¢ nie je prili§ daleko od dronu alebo ¢i nie je prekazkou. Vyrieste tieto problémy
a skuste to znova.

« Pocas parovania nepremiestiujte ani neobsluhujte dialkovy ovladac¢ ani dron.

Pairing Mode

6.3.4 Nudzové zastavenie vrtule pocas letu

V pripade nldze pocas letu, ked je potrebné dron okamzite zastavit, mézZete pouzit funkciu nidzového
zastavenia vrtule pocas letu. Zastavenie motorov poc¢as letu sposobi pad dronu. Tuto funkciu pouzivajte
opatrne.

Ako povolit:

Funkcia nidzového zastavenia vrtule je predvolene vypnutd. Ak ju chcete zapnut, prejdite do aplikacie Potensic
Eve > Nastavenia > Bezpec¢nost > RozSirené nastavenia bezpec¢nosti > Nidzové zastavenie vrtule pocas letu.
Po zapnuti v pripade nudze stlaéte a podrzte suc¢asne tlacidlo C2 a tlacidlo RTH na 2 sekundy. Motory sa
okamzite zastavia. Pri pouzivani tejto funkcie sa uistite, Ze priestor pod dronom je volny.
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&- Funkcia nidzového zastavenia vrtule pocas letu je uréena pre situacie, ked je dron mimo kontroly alebo v
inych nudzovych situaciach. Okamzitym zastavenim motorov tato funkcia zniZuje riziko zranenia os6b
alebo poskodenia cennych predmetov vrtulami. Dron sa méze pri pade poskodit, preto tuto funkciu

pouzivajte opatrne.

» 6.4 Optimalna prenosova zéna

Uhol antény dialkového ovladaca by sa mal v€as upravit podla nadmorskej vy$ky a vzdialenosti dronu, aby sa

zabezpedil optimalny dosah prenosu.

Pocas letu vzdy drzte rovinu antény
dialkového ovlddaca nasmerovanu smerom k
dronu, aby ste zabezpectili najlepSiu kvalitu
prenosu a dlhSiu letovu vzdialenost'.

Ked dron leti priamo nad dialkovym ovlada¢om vo
vysokej nadmorskej vyske, kvalita komunikacie sa
citelne znizi kvéli zIému uhlu antény. Znizte vysku
alebo lette horizontalne na urcitu vzdialenost, aby ste
sa uistili, Ze anténa dialkového ovlada¢a smeruje
priamo k dronu.

&- Pocas letu nepouzivajte suc¢asne iné 2,4G zariadenia, aby ste predisli ruSeniu komunikacie dialkového

ovladaca.

« Pocas skutocného letu mézete pouzit' indikator mapy/polohy v favom dolnom rohu letového rozhrania

v aplikacii Potensic Eve, aby sa zistilo, ¢i je dialkovy ovlada¢ zarovnany s dronom.

Ked sa ikona dronu A aikona dialkového ovlédaéa@zmenl’ sa na zelenu, znamena to, Ze

dialkovy ovladac¢ je zarovnany s dronom.

— 25 ——




” 6.5 Kalibracia dialkového ovladaéa
6.5.1 Kedy vykonat’ kalibraciu dialkového ovladaca
4. Ked sa dron automaticky unasa jednym smerom bez prepinania ovladacich paciek.
5. Ked sa dron automaticky otaca nepretrzite do stran.

6. Ked su ovladacie packy precitlivené alebo im chyba citlivost.

6.5.2 Kalibraény postup

4. Zapnite dialkovy ovladac a pripojte ho k mobilnému zariadeniu. Otvorte aplikaciu Potensic Eve a prejdite
do Gasti Nastavenia > Kalibracia > Kalibracia dialkového ovladaca.

5. Uistite sa, Ze ovladacie packy su v strednej polohe a nepouzivajte ich predtym, ako klepnutim spustite
kalibraciu.

6. Klepnite na ,Spustit kalibraciu“ a potom postupujte podla pokynov na obrazovke a prepinajte packy vo
vSetkych smeroch, kym sa v aplikacii Potensic Eve nezobrazi 100 %, a potom otacajte kolieskom tam a
spat, kym sa nedosiahne maximalna hodnota.

7. Ked aplikacia Potensic Eve zobrazi spravu ,Kalibracia ispe$na“, kalibracia dialkového ovladaca je
dokonéena.

Remote Controller Calibration

Ensure that the control sticks are in the
neutral position, and refrain from operating
the remote controller until you tap Start.

Start Calibration

Remote Controller Calibration

Toggle the control sti in all directions until the on-screen instruction displays 100%
» -

Turn both dials back and forth to
their maximum extent.




7. Aplikacia Potensic Eve

» 7.1 Domovskéa obrazovka

¥ SmartTransfer

0

Fly Now

Inteligentny prenos

Stahujte fotografie a videa z dronu do svojho mobilného zariadenia rychlo a pohodine.

Akadémia

Ziskaijte pristup k pouzivatelskym priru¢kam, vyukovym videam a ¢asto kladenym otazkam.

Album

Pozrite si galériu dronu aj miestnu galériu.

Ja
Zobrazte si informacie o Uéte a Udaje o letoch; ziskajte pristup k funkcii Najst méj dron;
ziskajte pristup k online zakaznickej podpore, obchodu a aktualizaciam komunity; upravte

nastavenia, ako je vymazanie vyrovnavacej pamate, odhlasenie a odstranenie uctu.

Let'te teraz

Klepnutim vstupite do rozhrania letu.
Sprievodca

Zobrazuje aktualny stav pripojenia a ukazuje, ako pripojit mobilné zariadenie, dialkovy ovladac a

dron.
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»7.2 Letové rozhranie
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& Poor ambient light. Please attention to fligh A D1887 H98™ VoOm™= | ViO™

-~

DO NOT fly the drone near airports. JPG+RAW EV 0 | @2.3G/8G

. Chrba’t:KIepnutim sa vratite na domovsku obrazovku
. Rezim letu:V: Rezim videa N: Normalny rezim S: Sportovy rezim

. Stavovy riadok systému:Zobrazuje stav letu dronu.

Klepnutim otvorite panel Rychle nastavenia, kde si méZete zobrazit' uzitoéné tipy, nastavit

letové rezimy, nadmorsku vysku RTH, virtualny plot a zmenit bod DOMOV.

. Uhol zévesu:@Zobrazuje aktualny uhol sklonu gimbalu. Klepnutim zobrazite dal$ie

informacie.

Stav GNSS:Zobrazuje aktudlnu silu signalu GNSS a pripojené satelity. Klepnutim
zobrazite dalSie informacie (pocet pripojenych satelitov a presnost ur€ovania polohy).

. Sila signalu prenosu videa:Zobrazuje silu signalu video prenosu medzi dronom a

dialkovym ovladac¢om. Klepnutim zobrazite diagram kanalov RC.

0/, 218"
. Informacie o inteligentnej batérii: T Zobrazuje aktualnu Uroven nabitia

batérie a zostavajuci ¢as letu. Klepnutim zobrazite dalSie informacie (¢as zostavajlci do
navratu s nizkou kapacitou batérie alebo nuteného pristatia; spotreba energie).

. Nastavenia:ﬂTuknutfm zobrazite alebo nastavite parametre pre bezpecnost, ovladanie,

kameru, prenos videa a Informacie. DalSie informacie najdete v dasti 7.3 Nastavenia.
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9. Letova telemetria: R EITEL: LR T LA A s

D: horizontalna vzdialenost medzi bodom HOME a dronom
relativna nadmorska vy$ka medzi bodom HOME a dronom
V.phorizontalna rychlost dronu

V.nvertikalna rychlost dronu

4. Rezimy snimania:

Foto: Jednotlivé snimanie, sekvencéné snimanie, intervalové snimanie, BRK a 8K.
ideo: Normalne, Al Noc a Spomaleny pohyb.

AAN
> . L v .
NZdPanorama: 180°, vertikalna, Sirokouhla.

5. Digitalny zoom:
Zobrazuje pomer priblizenia. Tuknutim upravite pomer priblizenia. Tuknutim a
podrzanim ikony rozbalite voli€ priblizenia a potiahnutim voli€a nahor a nadol upravite
pomer priblizenia. Na priblizenie alebo oddialenie pouzite dva prsty na obrazovke.
Fotoaparat podporuje 2x digitalny zoom pri snimani fotografii (nie je k dispozicii v
rozlieni 8K) a az 4x pri nahravani videa (2x v rozliSeni 4K, 3x v rozliSeni 2,7K, 4x v

rozliseni 1080p pri 24/25/30 fps, ale nie je k dispozicii v rozliseni 1080p pri 50/60 fps).

5. Tlacidlo spl’l§telnahrévania:©
Klepnutim nasnimate fotografiu alebo spustite ¢i zastavite nahravanie videa.

6. AIbum:E

Klepnutim zobrazite nasnimané fotografie a videa.

7. Prepinaé rezimov fotoaparatu:

Klepnutim prepinate medzi automatick)’/ma manuél@reiim. V manualnom rezime
moZzete nastavit parametre ISO, rychlost uzavierky a vyvazenie bielej sledovanim
hodnoty EM.
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6. Parametre
strelbyAutomaticky rezim
fotografovania:

JPG+RAW | EV O | @2.3G/8G

Nastavte format fotografie (JPG/JPG+RAW) a pomer stran fotografie

(16:9/9:16/4:3). Upravte EV.

Prepinanie zobrazenia medzi zostavajucim poctom fotografii a dostupnou kapacitou aktualnej
SD karty.

Manualny rezim fotografovania:

E 3200 | B§1/100 | [@4900K

JPG |[EM O | @ 2.3G/8G

Upravte ISO.
Upravte rychlost uzavierky.

Upravte vyvazenie bielej.

Automaticky rezim videa:

1080P 30 | EV +0.3 | @ 00:15:28

Nastavte pomer stran/rozli$enie/snimkovu frekvenciu videa a farebny rezim (Standardny/HDR).
4K: 24/25/30 snimok za sekundu (podporuje pomer stran 16:9)
2,7K: 24/25/30 snimok za sekundu (podporuje 4:3/16:9/9:16)
1080p: 24/25/30/50/60 snimok za sekundu (podporuje 4:3/16:9/9:16)
Upravte EV.
Prepinanie zobrazenia medzi zostavajucim ¢asom nahravania videa a dostupnou kapacitou
aktualnej SD karty.

Manualny rezim videa:

E 3200 | B§1/100 | [@4900K

1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28

Upravte ISO.
Upravte rychlost uzavierky.
Upravte vyvazenie bielej.

9. Tipy pre bezpecnost’ letu
Pouzivatelia si mézu povolit tipy pre bezpecnost letu v aplikacii Potensic Eve > Bezpeénost >
V8eobecné nastavenia > Tipy pre bezpecnost letu. Po povoleni sa tipy tykajuce sa letu

zobrazia v dolnej €asti rozhrania letu.
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10. Indikator mapy/nadmorskej vysky

Klepnutim na pravy horny roh prepnete na indikator nadmorskej vysky.

Klepnite na lavy dolny rohalebo potiahnutim prstom nadol minimalizujete mapuo

Ked rychlost vetra dosiahne Uroven 3 alebo vyééiu,bsa zobrazi.

A Dron

bRYchlost‘ vetra @Dial‘kovy ovladac¢
@HOME Point

Uhol naklonu dronu

Indikator polohy zobrazuje informécie o smere dronu, uhle naklonu, smere dialkového ovladaca, bode
HOME a dalSich informaciach.

Indikator polohy dokaze v redlnom ase zobrazit uhol a smer dronu takto:

Legenda
Naklonenie Naklonte sa Naklonenie
dopredu: Naklonenie dozadu:| doprava: dolava:
Naklananie | ciara horizontu horizont sa naklana ¢Giara horizontu Giara horizontu
naklana sa smerom | smerom k spodnej naklana sa smerom | naklana sa
smer Casti smerom k
dron horna polovica polovica postoja prava strana lava strana

ukazovatel polohy

Ré6zne farby indikatora polohy:

indikator

Legenda

Popis

Zelena farba znamena, Ze dron leti s relativne malym uhlom naklonu,
vysoko presné ovladanie gimbalu a optimalna kvalita videa
byt dosiahnuty.

kvalita sa moze znizit.

ZIta farba oznacuje, Ze dron leti s relativne velkym uhlom naklonu,
moze byt ovplyvnena presnost ovladania gimbalu a video

pri silnom vetre méze byt zniZena kvalita videa.
Prosim, €o najskor vratte dron spéat a pristarite s nim.

Cervena farba znamena, Ze dron leti s velmi velkym uhlom naklonu. Ak
indikator polohy sa pocas letu ¢asto rozsvieti na ¢erveno, dron méze byt




« Ked sa ikony dronu aj dialkového ovladaca rozsvietia na zeleno, znamena to,
Ze dialkovy ovladac je otoceny k dronu, ¢o zaru€uje optimalny komunikacny
signal.

« Po zapnuti dronu a jeho prepnuti do rezZimu GNSS sa aktualne suradnice GNSS
aktualizuju ako bod DOMOV. Venuijte pozornost vyzve na aktualizaciu bodu

DOMOV.

& « Ked dron vzlieta v rezime OPTI a potom prejde do rezimu GNSS, bod HOME nemusi byt bodom vzletu.

Venujte pozornost bezpecnosti pri navrate.

18. Automaticky vzlet
Stlacte a podrzte lubovolnu prazdnu oblast na rozhrani letu a zobrazi sa vyskakovacie okno
LPrejdenim prstom vzlietnete*”.
Zobrazi sa okno. Po potiahnuti prsta@n automaticky vzlietne a bude sa vznasat vo

vyske 1,2 m.

3. Automatické pristatie/Navrat do cieI‘a:KIepniteEpotom potiahnutim prsta spustite bud
automatické pristatie, alebo navrat do pévodného stavu (RTH).

4. Panel s upozorneniami
Zobrazuje abnormalny stav a varovné upozornenia dronu. Klepnutim zobrazite

dalSie informacie.

& « Pred letom sa uistite, Ze je vase mobilné zariadenie Uplne nabité. Aj ked dialkovy ovlada¢ dokaze

mobilné zariadenie nabijat, batéria zariadenia sa moze stéle vybijat.

« Pri pouzivani aplikacie Potensic Eve su potrebné mobilné data. Informacie o poplatkoch za data ziskate od
svojho bezdrétového operatora.

« Nezabudnite si precitat a porozumiet pokynom a varovnym spravam, ktoré sa zobrazuju v aplikacii
Potensic Eve, aby ste boli informovani o aktualnom stave dronu.

« Ak je vase mobilné zariadenie zastarané, méze to ovplyvnit pouzivatelsku skusenost s aplikaciou
Potensic Eve a mohlo by to predstavovat bezpeénostné riziko. Odpori¢a sa vymenit mobilné
zariadenie. Spolo¢nost Potensic nezodpoveda za Ziadne problémy spdsobené zastaranymi mobilnymi

zariadeniami.
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» 7.3 Nastavenia

Bezpecnost’

Nastavenia letu

*Povolit/zakazat rezim pre zaciatocnikov: Ked je tato funkcia povolena, dron bude méct lietat iba vo valcovom
priestore. priestor s polomerom 30 m a vyskou 30 m a lietanie bude obmedzené iba na rezim Video. Po
nainstalovani ochrannych krytov vrtil' nezabudnite povolit rezim pre zaciato¢nikov.

*Rezim lietadla (Video/Normalny/Sport)

Navrat domov (RTH)

+Nastavenie spravania dronu pri strate signalu: Navrat/Pristatie/Vznasanie.
Navrat: Dron sa automaticky vynofi do prednastavenej vy$ky navratu a potom sa vrati do bodu DOMOV,
ked sa strati signal dialkového ovladaca.
Pristatie: Dron automaticky pristane na mieste, ked' sa strati signal dialkového ovladaca.
Vzna$anie: Dron sa bude vznasat na mieste, ked sa strati signal dialkového ovladaca.

+Nastavte vysku navratu.

*Povolit/zakazat dynamicky domovsky bod: po aktivacii, ked je vzdialenost medzi bodom vzletu a
Ak dialkovy ovladac¢ prekroci prednastavenu vzdialenost (a dron je vzdialeny viac ako 100 m od bodu
vzletu), budete vyzvani, aby ste si vybrali, ¢i chcete nastavit’ aktualnu polohu dialkového ovliadac¢a ako novy
bod DOMOV. Pouzivanie zariadenia so slabou presnostou GPS moze ohrozit pouzivatelsky komfort. Ak je
presnost uréovania polohy vasho zariadenia nedostato¢nd, odpori¢ame bud prejst na lepsie mobilné
zariadenie, alebo tuto funkciu vypnat'.

*Povolit/zakazat tichy navrat: Po aktivacii dialkovy ovlada¢ uz nebude pipat, ked dron v budicnosti prejde do
rezimu RTH. Ak chcete zastavit sti¢asné pipanie, jednoducho raz stlacte tlacidlo napdjania na dialkovom
ovladaci.

Virtualny plot
Nastavte maximalnu letovl vysku a vzdialenost dronu.

VSeobecné nastavenia

+Nastavte merny systém (metricky alebo imperiélny) a povolte/zakazte tipy pre bezpecnost letu.

*Povolit/zakazat vzlet jednou rukou: Po aktivacii mdéZu pouzivatelia spustit dron jednou rukou. V reZzime 1 (prava
paka plynu) stlacte tlacidlo C2 a sucasne potiahnite pravi ovladaciu paku na 2 sekundy, aby ste odomkli
motory. Najprv uvolnite ovladaciu paku pre vzlet; v opaénom pripade najskor uvolnite tlacidlo C2, aby ste
zastavili ota€anie vrtuli. V rezime 2 (lava paka plynu) stlacte tlacidlo C1 a sti€asne potiahnite lavi ovladaciu
paku na 2 sekundy, aby ste odomkli motory. Najprv uvolnite ovladaciu paku pre vzlet; v opaénom pripade
najskor uvolnite tlacidlo C1, aby ste zastavili ota¢anie vrtuli. ReZim vlastnej ovladacej paky nepodporuje vzlet
jednou rukou.

RozsSirené bezpecnostné nastavenia

*Povolit/zakazat nidzové zastavenie vrtule pocas letu: po aktivacii mézZete stlacit a podrzat tlacidlo C2 a
Sucasne stlacte tlacidla RTH na 2 sekundy, aby ste zastavili motory iba v nidzovej situacii. Poznamka:
Zastavenie motorov pocas letu spdsobi pad dronu. Uistite sa, Ze priestor pod dronom je volny a otvoreny.

Vzdialené ID:Prosim, zapiste si prislu$né udaje pozadované systémom UAS Remote ID v stlade s
miestnymi zakonmi a predpisy.

Informacie o batérii:zobrazit informéacie o batérii, ako je teplota, prid, napéatie a poet cyklov.



Kalibracia
Vykonaijte kalibraciu kompasu, kalibraciu gimbalu, jemné doladenie gimbalu, kalibraciu dialkového ovladaca a

opravu parovania dronov.

Ovladanie

Nastavenia ovladacej packy: nastavte rezim ovladacej packy (Rezim 1/Rezim 2/Vlastny), preéitajte

si pokyny k dialkovému ovladacu, nakonfigurujte prisposobitelné tlacidla a upravte citlivost’
ovladacich paciek.

*Rezim ovladacej paky: prepinanie rezimov ovladacej paky vratane rezimu 1 (prava ruka pre plyn), rezimu 2
(fava ruka pre plyn) Skrtiacu klapku) a Vlastné.

*Precitajte si pokyny k dialkovému ovladacu a nakonfigurujte prisposobitelné tlacidla.

«Citlivost' ovladacej paky: umoziuje pouzivatelom nastavit citlivost ovlddacej paky pre rozne letové
rezimy, ¢o umoziiuje samostatné nastavenia pre citlivost ovladania poc¢as stipania/klesania, rotacie a
pohybu dronu.

Nastavenia gimbalu: nastavte maximalnu rychlost’ ovladania naklonu gimbalu, prepnite uhol naklonu

gimbalu (0°/-90°), upravte plynulost’ naklanania a nastavte rezim gimbalu (Stabilny/FPV rezim).

Fotoaparat

Nastavenia fotoaparatu:

*Nastavte vyvazenie bielej, mriezku, farbu, segmentalny zaznam a format kédovania.

+Obnovit nastavenia fotoaparatu: klepnutim obnovite parametre fotoaparatu na predvolené nastavenia v
manualnom rezime. Obnovit' nie je k dispozicii v automatickom rezime.

+Povolit/zakazat aplikaciu globalnych parametrov: po povoleni sa pouZziju véeobecné parametre
snimania nastavené v Manualny rezim fotoaparatu sa pouzije vo vSetkych rezimoch snimania.

Nastavenia SD karty:zobrazit' GloZisko SD karty, naformatovat SD kartu a obnovit ¢islo nazvu suboru.

Dalsie nastavenia:

+Povolit/zakazat automatické centrovanie ciela: po povoleni sa ciel automaticky vycentruje na obrazovke. ked
je uzamknuty.

*Povolit/zakazat rezim odhmlievania, titulky videa a suradnice GNSS v metadatach fotografie.

Prenos videa

Povolit/zakazat efektivny format prenosu videa: po povoleni moze zlep$it' kvalitu prenosu videa, ale niektoré
modely telefénov nemusia podporovat zobrazenie video kanala. Ak sa po povoleni neprenasa Ziadny video
kanal, tito moznost vypnite.

Pozrite si mapu kanalov video prenosu a zistite silu ruSenia prostredia. Systém automaticky vyberie kanal s
najmensim ru$enim a zvoli optimalny kanal pre aktualne podmienky.

O nas

Zobrazuje informacie, ako je model zariadenia, firmvér a verzia aplikacie.



Tato kapitola predstavuje bezpecéné letové postupy a poziadavky.
»8.1 Poziadavky na letové prostredie

01. Nelietajte za nepriaznivych poveternostnych podmienok, ako je silny vietor, dazd', sneh, krupobitie alebo
husta hmla.

6. Pre let si vyberte otvorenu plochu bez vysokych budov. Kon$trukcie s vyraznou ocelovou vystuzou mézu
rusit kompas a blokovat' signaly GNSS, ¢o vedie k zlému alebo netispesnému uréovaniu polohy. Pred
pokraovanim v lete sa uistite, Ze pocujete hlasovu vyzvu ,HOME point updated” (Bod HOME
aktualizovany). Ak letite v blizkosti vysokych budov, presnost bodu HOME méze byt ohrozena, preto
pozorne sledujte polohu dronu a manualne ovladajte pristatie, ked sa blizi k bodu HOME.

8. Pocas letu sa uistite, Ze dron zostava v dosahu viditelnej priamky (VLOS), aby ste predisli blokovaniu
signalu GNSS horami alebo stromami. Pri letoch za hranicou viditelnej priamky (BVLOS) sa uistite, Ze
dron je v dobrom stave, Ze mate potrebnu pilotnt kvalifikaciu a Ze let je v stlade s miestnymi zakonmi a
predpismi.

6. Nelietajte dalej od prekazok, davov, vodnych ploch, letisk, dialnic, stanic vysokorychlostnych viakov a
mestskych oblasti, pokial ste neziskali prislusné povolenia alebo schvalenia v sulade s miestnymi
zakonmi a predpismi.

19. Vyhnite sa lietaniu v blizkosti vysokonapatovych elektrickych vedeni, komunikaénych zakladriovych
stanic alebo vysielacich vezi, aby ste predisli ruSeniu signalu dialkového ovladaca.

3. Prilietani nad 3 000 m (9 842 st6p) budte opatrni, pretoZe vykon batérie a pohonného systému sa moéze
v dosledku environmentalnych faktorov zniZit. Neprekracujte stanovent nadmorsku vy$ku (2 000 m/6
562 stop, ak su nainstalované ochranné kryty vrtar).

5. Brzdna draha sa zvySuje s nadmorskou vyskou. Pre bezpeény let vo vysokohorskych
oblastiach zabezpecte dostatoénu brzdnu drahu.

0

4. Lietajte iba v dobre osvetlenom prostredi s jasnymi povrchovymi textdrami a minimalnym oslnenim. Len
cez den.

©

V polarnych oblastiach neméze dron pouzivat GNSS na urovanie polohy. Lietajte opatrne.

5. Vyhnite sa lietaniu v blizkosti kidlov vtakov.

6. Pri Starte z pohybujacich sa povrchov (ako su auta alebo lode) budte opatrni. Nestartujte z
rovnomernych alebo vysoko reflexnych povrchov (napr. strechy aut, monochromatické dlazdice, sklo).

7. Na vzlet zvolte rovny a tvrdy povrch. Vyhnite sa Strkovym alebo krovinatym plocham. Nadmerné
vibracie pred odomknutim motorov mézu zabranit vzletu.

8. Privzlete z puste alebo pieso¢natej plaze budte opatrni, aby ste zabranili vniknutiu prachu do dronu.

9. Nepouzivajte dron v horlavom alebo vybusnom prostredi.

10. Vyhnite sa lietaniu v extrémne chladnych alebo hortcich podmienkach, aby ste predisli nebezpecenstvu.

11. Dron, dialkovy ovladag, inteligentnt batériu, nabijaci kabel a nabijaci rozbocova¢ pouzivajte iba v
suchom prostredi.

12. Neprevadzkujte dron, dialkovy ovladac, inteligentnu batériu, nabijaci kabel ani nabijaci uzol v
nebezpecnych podmienkach, ako su miesta nehdd, poziare, vybuchy, zaplavy, cunami, laviny, zosuvy
pody, zemetrasenia, prasné prostredie alebo pieso¢né burky. Po¢as prevadzky sa vyhybaijte vystaveniu
solnej hmle a plesniam.
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»8.2 Predletovy kontrolny zoznam

Pred letom su potrebné nasledujtce kontroly:

w

Uistite sa, Ze popruh vrtule a ochrana kardanového zavesu boli odstranené.

IS

. Skontrolujte, i su inteligentna batéria, dialkovy ovlada¢ a mobilné zariadenie dostato¢ne nabité.

o

Uistite sa, Ze inteligentna batéria a vrtule st spravne nainstalované. Skontrolujte, ¢i vrtule a skrutky
nie st deformované alebo uvolnené.

o

. Overte, ¢i s predné a zadné ramena dronu Uplne natiahnuté.

~

Po zapnuti skontrolujte, ¢i kamera a gimbal funguju spravne a ¢i sa motory spravne otacaju.

©

Skontrolujte, ¢i su na dialkovom ovladaci spravne nainstalované ovladacie packy a mobilné zariadenie a
¢i je anténa dialkového ovladaca spravne rozloZzena. Overte, ¢i vSetky tlacidla funguji normalne a &i
aplikacia Potensic Eve funguje spravne. Okrem toho skontrolujte vSetok firmvér, ¢i je aktualizovany na
najnovsiu verziu.

©

Uistite sa, Ze je SD karta vloZena a objektiv fotoaparatu je Cisty.

10. Vzdy pouzivajte originalne prislu§enstvo. Pouzivanie neoriginalnych dielov méze ohrozit bezpe¢nost’
dronu.

11. Skontrolujte miestne pocasie, aby ste sa uistili, Ze je vhodné na lietanie. Uistite sa, Ze prostredie na
lietanie je otvorené a bez rusenia.

12. Zapnite dron na otvorenom a rovnom povrchu. Pred vzletom pockajte, kym dron prejde do rezimu GNSS
a venujte pozornost polohe bodu HOME.

13. Uistite sa, Ze spravanie dronu pri strate signalu bolo prednastavené v aplikacii Potensic Eve a
nastavte navratovd vysku, maximalnu letovd vy$ku a maximalnu letovi vzdialenost v sulade s
miestnymi zakonmi a predpismi.

» 8.3 GEO zbéna

Aby sa zabezpecila bezpec¢nost letu a dodrziavali miestne zakony a predpisy, ATOM 2 Standardne zobrazuje
GEO zény. Tato funkcia obmedzi alebo zakaze prevadzku dronu v urcitych oblastiach, ako si obmedzené zény
a vyskové zony, ¢im sa zabezpedi, Ze pouzivatelia m6zu dron prevadzkovat bezpecne a legélne.

Pred letom si prosim skontrolujte informacie o miestnej GEO zéne v aplikacii Potensic Eve v rozhrani mapy.
GEO zény sa delia na dva typy: obmedzené zény a vyskové zony.

Obmedzené zény: V obmedzenych zénach je prisne zakazané, aby akykolvek dron vzlietol alebo do nej
vstupil. Ak dron nedmyselne vstipi do obmedzenej zény z dévodu extrémneho pocasia, poruchy systému
alebo inych nekontrolovatelnych faktorov, systém po detekcii dronu v obmedzenej zéne spusti
automatické nudzové pristatie. Toto nidzové pristatie nie je mozné zrusit, ale po¢as procesu pristatia
moZete upravit' pristavaciu polohu dronu pomocou ovladacich paciek, aby ste zabezpecili bezpe¢né
pristatie.

« VySkové zony: V vyskovych zénach musi byt vyska dronu prisne kontrolovana pod stanovenym limitom
pre danu oblast (s nadmorskou vySkou bodu vzletu ako nulovou zakladnou &iarou). Dron nesmie
prekrocit limit nadmorskej vysky pri vstupe do vyskovej zény. Dron méze vstupit do vySkovej zény,
pokial zostane pod maximalnou povolenou nadmorskou vy$kou.

« Spolo¢nost Potensic bude dynamicky aktualizovat udaje o GEO zdéne na zaklade miestnych zakonov a
predpisov, ako aj vlastnych posutdeni rizik, aby pomohla pouzivatelom pouzivat dron bezpec¢nejSie a
legélnejsie.

« Upozorriujeme, Ze spolo¢nost Potensic nemoze zarucit absolutnu platnost, Uplnost ani presnost tdajov
o GEO zéne; tieto Udaje sluzia len na referencné Gcely.
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» 8.4 Pripojenie
Pre pripojenie mobilného zariadenia, dialkového ovladac¢a a dronu postupujte podla nasledujtcich krokov:
7. Postupujte podla postupov v kapitole 4.2 a zapnite dialkovy ovladac.
8. Postupujte podla postupov v kapitole 4.1 a zapnite dron.
9. Spustite aplikaciu Potensic Eve a skontrolujte stav pripojenia. Ked sa zobrazi domovska obrazovka
0=@-& , znamena to, Ze mobilné zariadenie, dialkovy ovlada¢ a dron su Uspesne pripojené.

10. Klepnite D pre vstup do letového rozhrania.

. Pozas prvého pouzitia sa odportca klepnut na ,Sprievodca®“, aby ste si pozreli animované pokyny a mohli ich
sledovat.

» 8.5 Rezim lietania
ATOM 2 podporuje nasledujuce letové rezimy, ktoré je mozné prepinat pomocou aplikacie Potensic Eve.
Rezim videa
Rychlost' stupania: 2 m/s, rychlost klesania: 2 m/s, rychlost letu: 6 m/s
Pri prvom pouziti sa dron $tandardne prepne do reZimu pre zaciato¢nikov. Rychlost letu bude obmedzena
na rovnakd hodnotu ako v rezime videa, aby ste sa mohli oboznamit' s oviadanim dronu.
Normalny rezim
Rychlost' stupania: 4 m/s, rychlost klesania: 3 m/s, rychlost letu: 10 m/s
Po zvladnuti dostatoénych letovych zruénosti mézete rezim pre zaciatocnikov ukongit' a dron sa
predvolene prepne do normalneho rezimu.
Sportovy rezim
Rychlost stupania: 5 m/s, rychlost klesania: 4 m/s, rychlost letu: 16 m/s
Rezim Video sa odportéa pre letecké fotografie. Rezim Sport sa odportéa, ak chcete ziskat rychly letovy
zazitok.
V $portovom rezime lietajte opatrne, pretoZze odozva dronu sa vyrazne zvysuje, ¢o znamena, Ze maly pohyb

packy na dialkovom ovladaci sposobi, Ze sa dron posunie na velku vzdialenost.

& « Pre zaistenie bezpec¢nosti letu je Sportovy rezim k dispozicii iba vtedy, ked je urover nabitia batérie
vyssia ako 30 % a letova vySka je vacSia ako 8 m. Ak pocas letu v Sportovom rezime klesne Groveri
nabitia batérie pod 30 % alebo letova vyska je nizSia ako 4 m, dron automaticky ukonéi Sportovy rezim.

« Pocas letu budte ostraziti a udrziavajte dostato¢ny manévrovaci priestor, pretoze v Sportovom rezime
sa vyrazne zvy$uje odozva dronu.
« Maximalna rychlost a brzdna draha dronu sa v $portovom rezime vyrazne zvy$uju. Pre zaistenie
bezpecnosti je v bezveternych podmienkach potrebna minimalna brzdna draha 30 m (100 stop).
« Pri lietani v $portovom rezime alebo pri silnom vetre sa méze gimbal triast, ¢o je normalne.
« Maximalna rychlost sa méze pohybovat v rozsahu +1 m/s. Riadte sa, prosim, skutoénymi skisenostami.

» 8.6 Rezim pre zaéiato&nikov

Pri prvom pouziti dronu sa predvolene prepne do rezimu pre zaciato¢nikov. V rezime pre zaciato¢nikov:

13. Vzdialenost' a nadmorska vyska letu si obmedzené na 0 m ~ 30 m.

14. Rezim lietania je obmedzeny na rezim videa.

15. Zaciato¢nikom sa odporuca zac¢at v reZime pre zaciatocnikov, aby sa s dronom oboznamili a naucili sa
ho pouzivat.

o. Po ukonceni rezimu pre zaciato¢nikov mézu pouzivatelia upravovat parametre, ako napriklad
nadmorsku vysku navratu do pévodného bodu (RTH), letovy rezim, nadmorska vysku letu a letovi
vzdialenost.
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» 8.7 Vzlet/Pristatie/Vznasanie sa
8.7.1 Manualny vzlet/pristatie
Vzlet
Krok 1: Spustite motory
Na spustenie motorov pouzite kombinaciu paciek. Zatlacenim oboch paciek do dolného vnitorného alebo

vonkajsieho rohu v zavislosti od rezimu ovladacej packy spustite motory. Ked' sa motory zaénu tocit, uvolnite
obe packy sucasne.

Yo @) - )

Vravo Vpravo Vravo Vpravo

14d 1ad.

ov iapaka o ia paka ovladacia paka  ovladacia paka

Krok 2: Stlacenim paky ovladania plynu sa rozbehnete
Jemne zatlacte paku ovladania plynu nahor, ako je znazornené na obrazku, paku uvolnite, ked sa dron

vznesie nad zem a dron sa bude nadalej vznasat.

Ovladacia paka plynu

Pristatie
Tahajte paku ovladania plynu, kym dron nepristane na zemi. Paku ovladania plynu uvolhite, ked sa motory

prestanu otacat.

« Pre zaistenie bezpecnosti letu sa vyhybaijte lietaniu v blizkosti letisk, dialnic, Zelezniénych stanic,
elektrickych stoziarov alebo husto osidlenych oblasti a snazte sa lietat' v ramci vizualnej viditelnosti.

« Zaciatonikom sa odportca vzdy stat alebo kra¢at smerom k zadnej ¢asti dronu, ¢o pomaha sledovat’
letovy stav dronu a reagovat’ na nudzové situacie, ¢im sa zvySuje bezpe¢nost pocas nacviku.

« Pri vzlete vZzdy umiestnite dron na stabilny, pevny povrch. Vzlet a pristatie z ruky alebo z dlane nie je
podporované.

« Vyhnite sa vzletu s nizkou uroviiou nabitia batérie, pretoze lety s nizkou Uroviiou nabitia batérie mézu
skratit’ jej Zivotnost. Ak musite vynutit vzlet, postupujte opatrne a akceptujte vSetky potencialne
rizika.

« Ked je dron velmi blizko zeme, pradenie vzduchu méze zabranit stabilnému vznasaniu. Uistite sa, Ze
vys$ka dronu presahuje 0,5 m.

«+ V pripade nidzového pristatia, pri ktorom sa dron automaticky nezablokuje, potiahnite plyn na 3 sekundy
na doraz, aby ste dron nasilne zablokovali.

8.7.2 Automaticky vzlet/pristatie

Automaticky vzlet

Stlaéte a podrzte lubovolnu prazdnu oblast' v rozhrani letu aplikacie Potensic Eve a potom kliknite na tlacidlo
,Prejdenie prstom pre vzlet".

zobrazi sa vyskakovacie okno. Po prejdeni @m , dron automaticky vzlietne a bude sa vznasat vo
vyske

1,2m.

Swipe to Take off »
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Automatické pristatie

A
Klepnitev letovom rozhrani aplikacie Potensic Eve sa zobrazi kontextové okno ,Vyberte sposob pristatia“.
Potiahnutim prsta dolava spustite automatické pristatie a potiahnutim prsta doprava spustite navrat do

pévodného bodu (RTH).

Select the landing method

Ensure th
ok

Ak sa dron nachadza do 20 m od bodu DOMOV a klepnete

obrazi sa vyskakovacie okno ,Vyberte spésob

pristatia“. Ak potiahnutim prsta dolava prejdete prstom, dron okamzite pristane. Ak potiahnutim prsta doprava

prejdete prstom, dron spusti navrat do pévodného bodu (RTH) s minimalnou navratovou vyskou 5 m. Dron

automaticky pristane, ak sa po 10 sekundach nepodnikne Ziadna akcia. Po¢as tohto procesu dbajte na svoju

bezpecénost.

Select the landing method

When the
return altituds

8.7.3 Vzlet jednou rukou

V aplikacii Potensic Eve prejdite do ¢asti Nastavenia > Bezpec¢nost > VSeobecné nastavenia a

zapnite/vypnite funkciu Vzlet jednou rukou. Po zapnuti mézu pouzivatelia odomknut motory a vzlietnut' s

dronom jednou rukou.

/

\Q /

Ked je rezim ovladacej paky nastaveny na rezim
1 (pravy plyn), stlacte tlacidlo C2 a sucasne
potiahnite pravi ovladaciu paku nadol na 2
sekundy, aby ste odomkli motory. Najprv uvolnite
ovladaciu paku pre vzlet; v opaénom pripade
najskor uvolnite tlacidlo C2, aby ste zastavili
otacanie vrtal.

Ked je rezim ovladacej paky nastaveny na rezim
2 (lavy plyn), stlacte tlacidlo C1 a sucasne
potiahnite lavl ovladaciu paku nadol na 2
sekundy, aby ste odomkli motory. Najprv uvolnite
ovladaciu paku pre vzlet; v opaénom pripade
najskor uvolnite tlacidlo C1, aby ste zastavili
otacanie vrtal.




& Vzlet jednou rukou nie je k dispozicii, ked je rezim ovladacej paky nastaveny na Vlastny.
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» 8.8 Navrat domov (RTH)
8.8.1 Bezny navrat
Pravidelné vratenie pozostava z troch krokov:

8. Vystup:Dron stipne do prednastavenej vy$ky navratu (tento krok sa preskoci, ak je vy$ka dronu uz
vy$Sia ako vyska navratu).
9. Vodorovny let:Dron udrziava priamy let v nastavenej vySke smerom k bodu DOMOV.

10. Pristatie:Po dosiahnuti bodu DOMOV dron automaticky pristane a zastavi motory.
Navrat domov (RTH) Dron musi byt v rezime GNSS.—.
piato, ny let .

\I/ » <€m  <m

=

= Vyska navratu = VaSe nastavenia A »~ Spat’ na vystup
i = Ak je vyska dronu 2
Pristatie navratova vyska, zacnite
@ >20 metrov Od kroku 2
o
Ako zacat’s RTH
RTH jednym tlac¢idlom:Stlacte a podrzte tlacidlo RTH na dialkovom ovladaci po dobu 1 s y alebo klepnite

v aplikacii
otvorte vyskakovacie menu a potom potiahnutim prsta doprava spustite navrat.
Automaticky navrat do pévodného stavu:Ked je bud batéria dronu nizka, dojde k strate signalu
medzi dronom a dialkovym ovlada¢om alebo sa na drone vyskytnu iné abnormality, spusti sa

automaticky navrat do pévodného stavu.

Q. Ak sa v okolitom prostredi nachadzaju prekazky a navrat nie je vhodny, odpori¢a sa nechat dron vznasat
sa alebo s dronom pristat po strate signalu v nastaveniach, aby sa predi$lo kolizii s prekazkami pocas
navratu do pévodného bodu (RTH).

Ako ukongit' RTH

Metdda 1: KIepr‘.naI‘avo od aplikacie ukongite navrat do pévodného stavu.
Metdda 2: Stlacte raz tlacidlo navratu na dialkovom ovladaci, ¢im ukoncite rezim RTH.

Poziadavky na navrat do pévodného stavu

Dron musi vzlietnut v reZime GNSS a Uspes$ne zaznamenat bod DOMOV.

Ak dron vzlietne v rezime OPTI a pocas letu prepne do rezimu GNSS, nebude sa méct vratit na miesto vzletu.
Venujte pozornost’ umiestneniu bodu DOMOV na mape a pokynom v aplikacii Potensic Eve.
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« Pre zaistenie bezpecnosti spiato¢ného letu nastavte v aplikacii vhodnu vy$ku navratu podia
letového prostredia.

« Po¢as navratu m6zu pouzivatelia stale upravovat letovu vy$ku prepinanim paky ovladania plynu. « Ked sa
dron nachadza do 20 m od bodu DOMOV a je spusteny navrat do pévodného bodu (RTH), v aplikacii sa
zobrazi kontextové okno, v ktorom si pouzivatel méze vybrat medzi pristatim a navratom. Ak je zvoleny

navrat, navratova vyska je 5 m. Dron automaticky pristane, ak sa po 10 sekundach nevykona Ziadna akcia.
Prosim
venujte pozornost bezpec¢nosti letu.

« Vysoké budovy alebo prekazky mézu blokovat' prenosovy signal a sposobit stratu signélu. Nelietajte za
budovami za hranicou navratovej vysky, inak dron narazi do prekazok a po¢as navratu havaruje. Ak dron
prejde do rezimu ATTI z dévodu zlyhania GNSS alebo rusenia signalu GNSS, nebude sa moct' vratit.
Pocas procesu navratu sa méze vyskytnut silny protivietor. Vhodné zniZenie letovej vySky méze poméct
znizit spotrebu energie. Ak je vykon nedostatoény, dron vykona nidzové pristatie na mieste. Venujte
pozornost pokynom v aplikacii Potensic Eve. Nezacinajte navrat, ak st nad vami prekazky, ako napriklad
vysoké stromy, inak moze dron pocas stipania havarovat.

& « Prosim, venujte pozornost bezpecnosti pri navrate, pretoze ATOM 2 nepodporuje vyhybanie sa prekazkam
a moze sa zrutit pri zrazke s prekazkami pocas spiatocnej trasy.

11. Ak dron strati spojenie po¢as procesu navratu do pévodného bodu (RTH) a signal GNSS je
preruseny v dosledku ruSenia alebo inych faktorov prostredia, dron ukon¢i Glohu navratu a automaticky
prejde do reZzimu nastavenia polohy (ATTI). V tomto bode sa mézu vyskytnut problémy, ako je strata
polohy alebo drift. V lavom hornom rohu letového rozhrania sa zobrazi stav letu ,ATTI“ spolu s varovnym
signalom. Okamzite prevezmite manudlne ovladanie. Ked' sa strati signal video prenosu, dron bude
nepretrzite vyhladavat signaly dialkového ovladaca a GNSS.

D:Po obnoveni signalu GNSS sa dron zmeni na iny bod a automaticky sa vrati do bodu DOMOV.
E:Ak sa signaly dialkového ovlada¢a a GNSS nedaju obnovit' a batéria je prili§ slaba, dron automaticky
spusti funkciu nidzového pristatia pri nizkej Urovni nabitia batérie.

12. Ak je dron nastaveny na navrat pri strate signalu a signal dialkového ovladaca sa pocas letu
strati, dron sa automaticky prepne do rezimu RTH. Ked sa signal prenosu videa prerusi, dron a dialkovy
ovlada¢ sa budu neustale pokusat o opatovné pripojenie. Po obnoveni dialkového ovladaca a prenosu
videa moéZete dron opat ziskat spat.




8.8.2 Zostupny navrat

Ako aktivovat’

Ak je po 10 sekundach od zadiatku kurzu RTH letova vyska vacsia ako 150 m a letova vzdialenost vacsia ako 300
m, aplikacia zobrazi spravu s poziadavkou na potvrdenie, ¢i sa ma spustit' klesajuci navrat. Po potvrdeni dron
spusti klesajuci navrat (dron bude klesat zo svojej vysky a priblizovat sa k bodu HOME). Ked jeho vyska klesne
na 120 m, dron prepne na bezny navrat a udrzi si svoju aktualnu vysku, kym nedosiahne bod HOME, a potom
automaticky pristane.

Ako ukongit’

Klep""ivl’avo od rozhrania aplikacie alebo podrzanim ovladaca plynu nahor po dobu 2 sekind ukongite

klesajuci navrat. Dron sa prepne na bezny navrat a udrzi si aktualnu vysku.

r:) 5. Pri silnom vetre moze klesajuci navrat usetrit energiu a zarucit uspesnejsi navrat.
6. Ak sa dron pocas zostupného navratu odpoji od dialkového ovladaca, prepne sa na bezny navrat.

&- Tento produkt nema funkciu vyhybania sa prekazkam. Po¢as navratu venujte pozornost bezpe¢nosti
letu.

7. Tato funkcia je dostupna iba v krajinach alebo regiénoch, nad ktorymi je dronom legalne povoleny let.
120 m.

A Nadmorska vyska/m

120 m

>>>300 m Vzdialenost’ letu/m
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» 8.9 Inteligentny letovy rezim

8.9.1 Rychle zabery s umelou inteligenciou

Medzi rezimy snimania s Al QuickShots patria Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral,
Boomerang a Dolly Zoom.

Uvod Dron zaznamena ciel podla zvoleného reZimu snimania a automaticky vygeneruje kratke
video. Pouzivatelia si mézu video prezriet v nizkom rozli§eni v albume a po stiahnuti si
pozriet verziu vo vysokom rozlieni.

9. Spustite dron a vzlietnite.
10. V rezime nahravania videa potiahnite a vyberte objekt v rozhrani letu aplikacie
Potensic Eve. V dolnej ¢asti sa zobrazi kontextové okno, v ktorom klepnite na Al
QuickShots.
3. Vyberte rezim snimania a nastavte parametre. Klepni a dron zac¢ne
nahravanie.
V' Al QuickShots
Ako na to
Aktivovat’
Al Track 1080p 30 EV +0.3 | @00:15:28 [A']
1. Klep@ vpravo od letového rozhrania ukongite rezim Al QuickShots.
Ako ukonCit' | 5 prepnite fubovolnt ovlddaciu pagku alebo raz stlacte tlagidlo RTH na dialkovom ovladadi
ukongit' Al QuickShots.
Rezim Popis Nastavitel'ny parameter
Dron leti dozadu a
stipa s uzamknutou kamerou Navrat do vychodiskoveho Vzdialenost
bodu
Odtiahnutie na danu tému. - . .
po dokonceni nahravania?
Dron stupa vertikalne s Relativna
kamera smerujtica nadol nadmorska
Ano vyska
Raketa na danom predmete.
Dron leti dozadu Dozadu
horizontalne a zarover sa zvy$uje Nie . s
- oo vzdialenost
Dolly Zoom pomer digitalneho pribliZzenia.
Vysvetlenie Dron krazi okolo
predmet zac¢inajuci od aktualneho Smer letu
Kruh pozicia. (v smere hodinovych
ruciciek/proti smeru
hodinovych ruciciek)
Dron stuipa a toci sa v $pirale Pocet
V smere
ho'd_lvr]ovych kola (vyberte
$pirala okolo predmetu. ruciciek si
i od1do3
Dron lieta okolo objektu Pro‘_' sm?ru )
hodinovych
v ovélnej ceste, stipajlcej smerom ruciciek
odlieta zo svojho vychodiskového
bodu




Bumerang do naj j vzdialenosti a
klesd, ked leti dozadu.
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= « Poziadavky na aktivaciu Al QuickShots:
7. Dron musi byt vo vzduchu a v rezime GNSS.

8. Musi byt vlioZzena SD karta s dostupnym uloZiskom.
9. Batéria musi byt dostato¢ne nabita.
10. Dron nesmie byt v automatickom reZime letu (napr. navrat do pévodného stavu, pristatie atd.).

A- Pouzivaijte funkciu Al QuickShots v otvorenych a nerusenych priestoroch a vzdy si davajte pozor na fudi,
zvieratd, budovy alebo iné prekazky v drahe letu.

« Ak nie ste oboznameni s letovou drahou Al QuickShots, za¢nite s kratSimi letovymi vzdialenostami.
« V pripade nudze budte pripraveni prepnut lubovolnu ovladaciu paku, aby ste zastavili funkciu Al
QuickShots, v takom pripade sa dron bude vznasat na mieste.
« Venujte pozornost objektom okolo dronu a pouzivajte manualne ovladanie, aby ste predisli
koliziam alebo ru$eniu signalu.
« Nepouzivajte funkciu Al QuickShots v blizkosti budov alebo v oblastiach s prekazkami signalu GNSS,
pretoZe to mdZe spdsobit nestabilitu letovej drahy dronu.
« Pri pouzivani funkcii Al QuickShots vzdy dodrziavajte miestne zakony a nariadenia o ochrane sukromia.
« Funkcia QuickShots nie je k dispozicii v nasledujlcich situaciach:
20. Dron nie je vo vzduchu.
21.  Signal GNSS je slaby.
22. Nie je vloZena SD karta alebo je SD karta plna.
23. Urovefi nabitia batérie je nizka.
24. Letova vyska je nedostatoéna.
25. Dron dosiahol virtualny plot.
« NEPOUZIVAJTE systém Al QuickShots v Ziadnej z nasleduijtcich situécii, v ktorych systém Downward
Vision nemusi fungovat spravne:
Ked je objekt dIh&i ¢as zakryty v zornom poli alebo sa nachadza mimo zorného pola dronu.
Ked je objekt vzdialeny od dronu viac ako 50 m.
Ked objekt splynie s okolitym prostredim farbou alebo vzorom.
Ked je subjekt vo vzduchu.
Ked' sa objekt pohybuje vysokou rychlostou.
V extrémne tmavom alebo prili§ jasnom prostredi.
4. Funkcia Al QuickShots nepodporuje natacanie vo formate 1080p pri 60/50 fps.
5. Uhol sklonu gimbalu nie je mozné nastavit, kym je objekt uzamknuty v rezime Al QuickShots.




8.9.2 Sledovanie pomocou umelej inteligencie

automatickva

Sledovanie pomocou umelej inteligencie zahfiia rezimy Paralelné, Spotlight a Sledovanie. Dron

bude lietat automaticky na zaklade

rezim sledovania zvoleny pouzivatelom a objektom. Pouzivatelia si mézu vybrat, ¢i sa ma
pdSpustite nahravanie pri aktivacii funkcie Al Track. Po aktivacii sa video automaticky vygeneruje.

po dokonceni Al Track. Video si mozete pozriet v nizkom rozlieni v albume a po stiahnuti si

mozete po: riet Verziu-vo-v . okom

6. Spustite dron a vzlietnite.

7.V rezime nahravania videa potiahnutim vyberte objekt v rozhrani letu aplikacie Potensic Eve. V
dolnej Casti sa zobrazi vyskakovacie okno s predvolenym rezimom Al Track-Spotlight.

8. Vyberte rezim snimania a nastavte parametre. Klepnite na dron zaéne sledovat.

VAl Track ) 5 i I (00 3148
Ako na to
Aktivovat’
1080P 30 | EM +0.3 @ 00:15:28
T Klepnit@ na lavej strane rozhrania letu ukoncite rezim Al Track.
Ako ukon&it' | 2. JednyT stlatenim tlagidla RTH na dialkovom ovladaéi ukongite rezim Al
Track.
Nastaviteln
Resi Poni Podporované é
ezim opis Predmety Parameter
Dron nelieta automaticky, ale
Fotoaparat zostane zaostreny na objekt.
Pouzivanie ovladacich paciek na manualny
pohyb
dron: - Stacionarne objekty
- Prepnite paku plynu na nastavenie : Rohybu]uce sa
r Pnadm(:rskfi\:(ysk?f:(d (t)p]ektu. . . (iba vozidia,
- Prepnite packu vy3ky tonu pre nastavenie X
prite pac yely P lode a ludia)
vzdialenost od objektu. ..
- Prepnite rolovaciu packu na zakrizkovanie Vyberte, ¢i
objektu. X
- - automaticky
- Prepnite packu na nastavenie ramu. Ly
spustit’
nahravanie
v tleni Dron si udrZi paraleln trajektériu pri aktivacii
ysvetlenie s objektom, letiacim vedrla neho.
u Povolit’
% . Zakazat’
3 - Pohybujuce sa
Paralelné objekty
‘ (iba vozidla,
i \ lode a ludia)
. |
o
._;, Dron bude automaticky nasledovat za vami
ciel.
Sledo

vat’




45



« Sledovanie pomocou umelej inteligencie nie je k dispozicii, ked dron nie je vo vzduchu.

« Pocas rezimov Parallel a Follow nebude oto¢ny ovlada¢ zavesu a ovladaci voli¢ kamery reagovat na Ziadne
vstupy.

« Ak sa objekt strati, dron sa bude vzna$at na mieste.

« Ak sa objekt priblizi k dronu, dron sa bude vznasat namiesto toho, aby letel dozadu.

« Uhol sklonu gimbalu musi byt medzi -75° a -25°, aby funkcia Al Track zablokovala ciel.

« Letova vyska pre Al Track musi presiahnut 4 m.

« Maximalna podporovana rychlost pre Al Track je 8 m/s.

« Pri pouzivani funkcie Al Track sa odporuca, aby subjekt zrychloval alebo spomaloval postupne, s
priemernou rychlostou pohybu nepresahujicou 4 m/s, aby sa zabezpecila stabilita sledovania.

& « Pouzivajte funkciu Al Track v otvorenom, neru§enom prostredi a vzdy sledujte prekazky, ako st

ludia, zvierata alebo budovy pozdIz drahy letu.

« Nepouzivajte Al Track v blizkosti budov alebo v oblastiach, kde mézu byt signaly GNSS blokované,
pretozZe by to mohlo viest' k nestabilnym letovym draham alebo neo¢akavanym situaciam.

« V rezimoch Parallel alebo Follow akykolvek pohyb ovladacich paciek dialkového ovladaca spdsobi, Ze dron
ukon¢i rezim Al Track a bude sa vznasat na mieste.

« Pri pouzivani funkcie Al Track vzdy dodrzZiavajte miestne zakony a nariadenia o ochrane sukromia.

« Pouzivajte Al Track opatrne v nasledujucich scenaroch:
13. Ked' sa objekt pohybuje po nerovnom povrchu (napr. svahy).
14. Ked objekt po¢as pohybu prechadza vyznamnymi zmenami tvaru.
15. Ked je objekt dlhsi ¢as zakryty alebo mimo dohladu.
16. Ked' sa objekt pohybuje vysokou rychlostou.
17. Ked' sa objekt farbou alebo vzorom velmi podoba okolitému prostrediu.
18. Vo velmi tmavom alebo prili§ jasnom prostredi.

« Odporuc¢ané vzdialenosti trate Al:
Pre [udsky ciel je odporuc¢ana horizontélna vzdialenost 5 m ~ 10 m s nadmorskou vysSkou 4 m ~ 10 m.

Pre vozidla alebo lode je odpori¢ana horizontalna vzdialenost 20 ~ 50 m s nadmorskou vy$kou 10 m ~ 50
m.

« Prekrocenie tychto rozsahov méze znizit mieru Uspesnosti rozpoznavania ciela.

8.9.3 Tempomat

Funkcia tempomatu umoziuje dronu zablokovat aktudlny vstup z ovladacej paky dialkového ovladaca, ked to
podmienky dovolia, a automaticky lietat' rychlostou zodpovedajucou aktudlnemu vstupu z ovladacej paky. Bez
nutnosti neustaleho pohybu ovladacich paciek su lety na dlhé vzdialenosti jednoduchsie. Funkcia tempomatu
tiez podporuje integraciu vstupov z ovladacej paky (paka naklarnania a paka klopenia), ¢o umozriuje
kreativnejSie letové drahy.

Pouzivanie tempomatu

Nastavenie tlacidla tempomatu: Predvolene stlacte dvakrat tlacidlo C2 na dialkovom ovladaci

Pouzivanie na zapnutie, vypnutie alebo aktualizaciu tempomatu. Pouzivatelia si mozu prisposobit tlacidlo
Cruise tempomatu v
Aplikaciu Potensic Eve spustite tak, Ze prejdete do ¢asti Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia
Ovladanie dialkového ovladaca > Tladidlo

Prisposobenie.

Pocas letu pohybom paky na naklaranie alebo klopenie a naslednym dvojitym stlacenim tlacidla C2

Vstupte do na
plavby dialkovy ovladac (alebo tlacidlo vlastného tempomatu, ak ste ho prekonfigurovali), dron
Ovladanie

aktivuje tempomat a lietanie bude aktualnou rychlostou zodpovedajlcou vstupu z ovladacej paky.

Ak pocas tempomatu opat prepnete ovladacie packy, dron zapracuje
Aktualizacia
plavby novy vstup z paky do jeho letu. Ak sa v tomto ase znova stlaci tlacidlo vlastného tempomatu,
Ovladanie Tempomat sa aktualizuje a dron bude pokragovat v lete novou cestovnou rychlostou.
na zaklade zabudovanych vstupov z ovladacej paky.

1. Stlacte tlacidlo tempomatu bez pouzitia ovladacej paky;

Vychod z plavby | 2. Stlaéte tlacidlo RTH na dialkovom ovladaci;
3

Ovladanie Klepnite  na lavej strane letového rozhrania.



| * Po ukonéeni tempomatu sa dron bude vznasat na mieste.
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« Po¢as tempomatu je mozné ovladat paku plynu a paku stac¢ania v redlnom ¢ase, ale vstupy z paky plynu a
paky stacania nie je mozné integrovat do tempomatu, ¢o znamena, Ze nadmorska vyska a smer nie su
pre tempomat podporované.

*Tempomat je mozné aktivovat po¢as letu s dronom v normalnom rezime, rezime videa alebo $portovom
rezime.

&-Tempomat nie je mozné aktivovat bez pouzitia ovladacej paky.
« Dron nemoéze aktivovat alebo deaktivovat tempomat v nasledujucich situaciach:
14.  Ziadny signal GNSS;
15.  Uroven nabitia batérie dronu je <10 %;
16.  Spusti sa navrat k stavu nizkej batérie;
17.  Spojenie medzi dronom a dialkovym ovladacom sa stratilo;
18.  Dron sa nachadza v blizkosti virtualneho plota alebo hranic GEO zony.




9. Dodatok

9.1 Specifikacia a parametre

Dron
Model DSDR23A

»

Vzletova hmotnost’ 2459

Zlozené: 88 x 143 x 58 mm
Rozmery Rozlozené (s vrtulami): 300 x 252 x 58 mm
Rozlozené (bez vrtal): 210 x 152 x 58 mm

Diagonalny rozmer 219 mm

Maximalna rychlost’ letu (Sportovy Stupanie: 5

rezim) m/s Klesanie: 4 m/s Horizontalne: 16 m/s
Maximalna odolnost’ voci vetru 10,7 m/s (Groveri 5)

Maximalna letova vyska 120 m (podla miestnych predpisov)

Maximalna vyska vzletu 4000 m

Maximalny ¢as vznasaniax 29 minuat

Maximalny cas letuw 32 minuat

Prevadzkova teplota 0°Caz40°C

GNSS GPS+GLONASS+Galileot+BeiDou

Vertikalne: £0,1 m (s polohovanim kamery)
Rozsah presnosti vznasania +0,5 m (s polohovanim GNSS)

(bezvetrie alebo veterno) Horizontalne: +0,3 m (s polohovanim kamery)
+1,5 m (s polohovanim GNSS)

Nepodporovan
Uzitoc¢né zat'aZzeniey é

Prenos videa / Wi-Fi / Bluetooth

Prevadzkova frekvencia 2,400 ~ 2,4835 GHz

Vykon vysiela¢a (EIRP) FCC: <24 dBm CE/SRRC: <20 dBm
1080p pri 30
snimkach za

Kvalita zivého nahladu sekundu

Latenciags 120 ms

Maximalna prenosova bitova

rychlost’s 6 Mb/s

Maximalna prenosova vzdialenost'y 10 km

Antény Duédlne antény

Protokol Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac

Prevadzkova frekvencia Wi-Fi 2,4 GHz: <17 dBm (FCC/CE/SRRC)

a vykon vysielaca (EIRP) 5 GHz: <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maximalna rychlost’ stahovania cez

Wi-Fi Wi-Fi 5 a 5 GHz: 25 MB/s

Protokol Bluetooth Bluetooth 4.0/4.2

Prevadzkova frekvencia Bluetooth 2,400 ~ 2,4835 GHz

Vykon vysiela¢a Bluetooth (EIRP) <8 dBm

Anténa Wi-Fi a Bluetooth Jedna anténa
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Fotoaparat

Obrazovy snimaé

1/2-palcovy CMOS, efektivne pixely: 48 MP

Zorné pole: 79,4°

Objektiv Ekvivalentna ohniskova vzdialenost: 26 mm
Clona: /1,8
Zaostrenie: 4 m az ~
Rozsah ISO Normalny video rezim: 100 ~ 6400 Al No¢ny rezim: 100 ~ 25600

Rychlost’ uzavierky

1/6400s ~8s

Maximalna velkost’ obrazka

8000x6000 (4:3)

Maximalna vertikalna velkost’
obrazka

1520%2704 (9:16)

Rezimy statickych snimok

Jeden zaber JPG: 12MP a 48MP

Jeden zaber JPG+RAW: 12MP

BRK: 3/5 snimok (12MP+JPG)

Sériové snimanie: az 7 snimok (12MP+JPG)

Intervalové snimanie: 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30 s (12MP+JPG)
Panorama: Sirokouhly, 180°, Vertikalny

Format obrazka

JPG/JPG+RAW(DNG)

RozliSenie videa

4K: 3840x%2160 (16:9) pri 24/25/30 snimkach za sekundu
2,7K: 2704x2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520%2704

(9:16) pri 24/25/30 snimkach za sekundu

Full HD: 1920 x 1440 (4:3)/1920 x 1080 (16:9)/1080 x 1920
(9:16) pri 24/25/30/50/60 snimkach za sekundu

Spomaleny zaber: 1920 x 1080 (16:9) pri 2/3/4/5 x

Format videa

MP4 (H.264/H.265)

Maximalna bitova rychlost’
videa

100 Mb/s

Skladovanie

Karta microSD (s ratingom U3 alebo V30 alebo vy$§im)

Podporovany suborovy systém

FAT32 (< 32 GB) exFAT (> 32 GB)

Farebny rezim

HDR

Rezim odhmlievania

Ano

Digitalny zoom

4K: 1-2x, 2,7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Rychle zabery s umelou
inteligenciou

Sledovanie umelej inteligencie

Qdtahovanie, Spirala, raketa, kruh, bumerang a priblizenie babiky
Ano

Systém zorného pofa smerom nadol

Dosah presného vznasaniag

0,3m~5m

Nedostupné situacie

. Monochromatické povrchy, ako napriklad €isto ¢ierna alebo Eisto biela.

N~

Povrchy so silnymi odrazmi, ako st hladké kovové povrchy.
Priehladné povrchy predmetov, ako napriklad voda alebo sklo.
Povrchy pohybuijucich sa predmetov, ako st beZiace domace zvierata, trava fukana
silnym vetrom,
alebo nad davom ludi.
Scény s dramatickymi zmenami osvetlenia, ako napriklad nahle vyletenie z interiéru
na jasné vonkajsie svetlo.
. Prostredia, ktoré st velmi tmavé alebo velmi svetlé.
Povrchy s velmi opakujlcimi sa textirami alebo vzormi, ako napriklad malé dlazdice
7.s
rovnaky dizajn.
8. Povrchy s vysoko rovhomernymi pruhmi.

I
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o
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Gimbal

Sklon: -125° az

Mechanicky rozsah +45° Naklananie: +45° Pan: +30°
Sklon: -90° az

Ovladatelny rozsah +20° Naklananie: +35°

Maximalna rychlost’ ovladania

(naklonenie) 100°/s

Rozsah uhlovych vibraciiw +0,01°

Dialkovy ovladaé

Model

DSRC23A

Typ batérie

Litium-iénova batéria

Kapacita batérie

18,72 Wh (5200 mAh)

Nabijaci port

USB-C s podporou rychleho nabijania PD az do 18 W

Prevadzkova teplota

0°Caz40°C

Podporované mobilné

Lightning, USB-C, Micro-USB

zariadenie
* Pouzivanie mobilného zariadenia s portom Micro-USB vyZaduje
Typ portu -
Standardny konektor Micro-USB, ktory sa predava samostatne.
Maximalny prevadzkovy €asiig 4 hodiny
Systém prenosu videa PixSync 4.0

Maximalna podpora mobilnych
zariadeni

Velkost zariadenia

D: 170 mm $: 100 mm V: 12,5 mm
* Pre mobilné zariadenia s vy¢nievajucimi zadnymi fotoaparatmi je
maximalna

podporovana hribka je 18 mm.

Najrychlejsi ¢as nabijania

2 hodiny (s pouzitim 18W rychlonabijacky PD)

Inteligentna batéria

Model DSBT02B
Kapacita 2230 mAh
Energia 17,18 Wh
Hmotnost’ 84g
Menovité napatie 7,7V

Typ Li-Po 2S
Prevadzkova teplota 0°Caz40°C

Metéda nabijania

1. USB-C (max. 5 V/3 A)
2. Paralelny nabijaci rozbo€ova¢ (podporuje sticasné nabijanie 3
batérie s vykonom 18 W)

Teplota nabijania

0°Caz40°C

Najrychlejsi ¢as nabijania

1,3 hodiny (s paralelnym nabijacim rozbo¢ovacom)




11. Standardna hmotnost dronu (vratane letovej batérie, vrtl a karty microSD). Skutoéna hmotnost produktu sa
moze lisit v dosledku rozdielov v materialoch $arze a vonkajsich faktorov. Registracia nie je v niektorych
krajinach a regiénoch potrebna. Pred letom si vzdy overte a prisne dodrziavajte miestne zakony a predpisy.

1

N

.Maximalny ¢as vznasania sa meria pri okolitej teplote priblizne 25 °C v laboratérnom prostredi, vo vyske
vznasania 1,5 m, prepnutom do rezimu nahravania videa 1080p/24 fps (bez nahravania videa pocas letu)
a vo vznasani sa od 100 % nabitia batérie az do 0 %. Konkrétne vysledky sa mo6zu lisit' v zavislosti od
vonkajsieho prostredia, spésobu prevadzky a verzie firmvéru. Presné vysledky najdete v skuto¢nych
skusenostiach.

13. Maximalny ¢as letu sa meria pri okolitej teplote priblizne 25°CV bezveternom prostredi, pri lete vpred
konstantnou rychlostou 5 m/s, prepnuti do rezimu nahravania videa 1080p/24 fps (bez nahravania videa
pocas letu) zo 100 % nabitia batérie do 0 %. Konkrétne vysledky sa mozu lisit v zavislosti od vonkajsieho
prostredia, spoésobu prevadzky a verzie firmvéru. Presné vysledky najdete v skutoénych skisenostiach.

14. ZvySenie hmotnosti dronu méze ovplyvnit pohon letu. Nemontujte dal$ie uzito¢né zatazenie ani
prislusenstvo od tretich stran, aby ste predisli nedostatoénému pohonu.

15. Tieto Udaje pochadzaju z laboratérnych merani a konkrétne vysledky sa mézu lisit v zavislosti od
skutoéného scendra pouzivania a mobilného zariadenia.

16. Priemerna bitova rychlost prenosu videa je 5 Mbps, pricom $pic¢ky dosahuju az 6 Mbps. Konkrétne
vysledky sa moéZzu lisit v zavislosti od skutoénych podmienok prostredia, ako je ruSenie a vzdialenost.
17.Merané v neruSenom vonkajSom prostredi bez rusenia v nadmorskej vyske 120 m s anténou dialkového
ovlada¢a smerujucou k dronu. Vy$sie uvedené Udaje ukazuju najvacsi komunikac¢ny dosah pre jednosmerné
lety bez navratu v normalnom rezime. Pocas letu vZdy venujte pozornost pokynom RTH v aplikacii Potensic

Eve.

18. Idedlne podmienky na dosiahnutie tohto rozsahu nadmorskych vySok zahfriaju dostatoc¢né svetlo, povrch

zeme vyrobeny z difizne reflexného materialu s bohatou texturou a odrazivostou vy$Sou ako 20 %

(napriklad cementova dlazba atd.).

19. Merané pri Standardnej okolitej teplote (0 °C — 40 °C) v bezveternom prostredi, s dronom nastavenym na
normalny rezim.

20. Merané v interiéri bez zjavného rusenia, ked sa dron nachadza do 10 m od dialkového ovladaca a od 100
% nabitia batérie do 0 %.
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9.2 Kontrolny zoznam po lete

8. Uistite sa, Ze ste vykonali vizualnu kontrolu, aby ste sa uistili, Ze dron, dialkovy ovladac, kamera s
gimbalom, batérie a vrtule su v dobrom stave. Ak spozorujete akékolvek poskodenie, kontaktujte
zékaznicku podporu.

9. Uistite sa, Ze objektiv kamery a senzory systému videnia su cisté.

10. Pred prepravou sa uistite, Ze je dron spravne uskladneny.

9.3 Pokyny na Gdrzbu

Aby ste predisli vaznemu zraneniu deti a zvierat, dodrziavajte nasledujuce pravidla:

11. Malé ¢asti, ako su kable a popruhy, st nebezpeéné po prehltnuti. Uchovavajte vSetky casti mimo
dosahu deti a zvierat.

12. Inteligentnt batériu a dialkovy ovlada¢ skladujte na chladnom a suchom mieste mimo dosahu
priameho slne¢ného Ziarenia, aby ste zabezpecili, Ze sa vstavana LiPo batéria NEPREHREJE. Odporu¢ana
skladovacia teplota: medzi 22°Ca 28 °C (71 °F a 82 °F) pri skladovani dlh§om ako tri mesiace. Nikdy
neskladujte v prostredi mimo teplotného rozsahu -10 °C az 45 °C (14 °F az 113 °F).

13. NEDOVOLTE, aby sa kamera dostala do kontaktu s vodou alebo inymi tekutinami alebo aby bola do
nich ponorend. Ak navlhne, utrite ju dosucha mékkou savou handri¢kou. Zapnutie dronu, ktory spadol do
vody, moZze sposobit trvalé poskodenie jeho komponentov. Na €istenie alebo udrzbu kamery
NEPOUZIVAJTE latky obsahujtice alkohol, benzén, riedidla alebo iné horfavé latky. NESKLADUJTE kameru
vo vlhkych alebo prasnych priestoroch.

14. Po kazdej havarii alebo vaznom naraze skontrolujte kazdu ¢ast dronu. V pripade akychkolvek
problémov alebo otdzok kontaktujte podporu spolo¢nosti Potensic.

15. Pravidelne kontrolujte indikatory Grovne nabitia batérie, aby ste videli aktualnu uroven nabitia
batérie a celkovu Zivotnost batérie. Batéria je dimenzovana na 250 cyklov. Neodporuca sa ju pouzivat' aj

po tomto pouziti.

16. Ked je dron vypnuty, nezabudnite ho prepravovat so zloZzenymi ramenami.
17. Dialkovy ovlada¢ prepravujte so zloZzenymi anténami, ked je vypnuty.
18. Batéria sa po dlhodobom skladovani prepne do rezimu spanku. Nabite batériu, aby ste ju ukongili z

rezimu spanku.

19. Dron, dialkovy ovladac¢, batériu a nabijacku skladujte na suchom mieste.

20. Pred servisom dronu (napr. istenim alebo pripeviiovanim a odpajanim vrtul) vyberte batériu. Uistite sa, Ze
dron a vrtule su Cisté odstranenim necistot alebo prachu mékkou handri¢kou. Dron necistite mokrou
handri¢kou ani nepouzivajte Cistiaci prostriedok s obsahom alkoholu. Kvapaliny mézu preniknuat do krytu
dronu, ¢o méze sposobit’ skrat a znicit' elektroniku.

21. Pred vymenou alebo kontrolou vrtul' nezabudnite vypnut batériu.

» 9.4 Riesenie problémov
13. Preco sa batéria neda pouzit pred prvym letom?
Pred prvym pouzitim je potrebné batériu aktivovat jej nabitim.
14. Ziadna funkcia
Skontrolujte, ¢i sa inteligentna batéria a dialkovy ovlada¢ aktivuji nabijanim. Ak problém pretrvava,
kontaktujte zakaznicku podporu.
15. Problémy so zapnutim a spustenim

Skontrolujte, &i je batéria nabita. Ak ano, kontaktujte zakaznicku podporu, ak sa zariadenie neda normaline
nastartovat.

16. Problémy s aktualizaciou softvéru
Postupuijte podla pokynov v pouZzivatelskej priru¢ke a aktualizujte firmvér. Ak aktualizacia firmvéru zlyha,
reStartujte vSetky zariadenia a skuste to znova. Ak problém pretrvava, kontaktujte zakaznicku podporu.
17. Problémy s vypinanim a
vypinanim Kontaktujte zakaznicku
podporu.



18. Ako odhalit neopatrni manipulaciu alebo skladovanie v
nebezpeénych podmienkach Kontaktujte zakaznicku podporu.
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»9.5 Riziko a upozornenia

Ked dron po zapnuti zisti riziko, na Potensic Eve sa zobrazi varovanie.
Venuijte pozornost zoznamu situdcii nizsie.

7. Ak stav dronu nie je vhodny na vzlet.

8. Ak kompas zaznamenava rusenie a je potrebné ho kalibrovat.

9. Po zobrazeni vyzvy postupujte podla pokynov na obrazovke.

9.6 Likvidacia

)¢

—

Pri likvidacii dronu a dialkového ovladac¢a dodrziavajte miestne predpisy tykajuce sa elektronickych
zariadeni.

Likvidacia batérii

Batérie zlikvidujte v uréenych recyklaénych nadobach az po Gplnom vybiti. NEVYHADZUJTE batérie do
beznych odpadkovych koSov. Prisne dodrziavajte miestne predpisy tykajuce sa likvidacie a recyklacie batérii.
Ak sa batéria po nadmernom vybiti neda zapnut, okamzite ju zlikvidujte.

Ak sa inteligentna batéria neda uplne vybit, kontaktujte profesionalnu spolo¢nost na likvidaciu/recyklaciu
batérii, ktord vam poskytne dal$iu pomoc.

MCertifikacia 9.7 C0
ATOM 2 (DSDR23A) spiiia poziadavky certifikacie CO.

Model: DSDR23A

Trieda bezpilotnych lietadiel: CO0

Maximalna vzletova hmotnost’ (MTOM):| 245 g

Maximalna rychlost’ vrtule: 16800 ot./min.

Vyhlasenie o vzletovej plosine (MTOM)
MTOM lietadla ATOM 2 (model DSDR23A) vratane inteligentnej batérie, vrtul a karty microSD je 245 g, aby
splifialo poziadavky CO.

Pouzivatelia musia dodrziavat nasledujice pokyny, aby splnili poziadavky na maximalnu vzletovi hmotnost’
(MTOM) pre kazdy model:

8. NEPRIDAVAJTE na dron Ziadne uzito¢né zataZenie okrem poloZiek uvedenych v ¢asti Zoznam
poloZiek vratane kvalifikovaného prislusenstva.

9. NEPOUZIVAJTE Ziadne nekvalifikované nahradné diely, ako su batérie alebo vrtule pre Smart Fight atd.

10. Nevybavujte dron dodato¢ne.

Zoznam poloziek vratane kvalifikovaného prislusenstva

Pre CO
polozka Cislo modelu Rozmery Hmotnost’
Vrtul DSDR23A-PPS 19,4 63,8 mm 0,65 g (kazdy ki
rule ) (Priemer x Rozstup zavitu) 65 g (kazdy kus)
Inteligentna batéria DSBT02B 83,6 x 42,5 x 34,6 mm Priblizne 84 g
Karta microSD* Neuvedené 15 x 11 x 1,0 mm Priblizne 0,3 g

* Nie je sucastou origindlneho balenia.



Zoznam nahradnych dielov

Pre CO
11. Vrtule ATOM 2
12. Inteligentna batéria ATOM 2

Upozornenia dialkového ovladaca

Model: DSRC23A

Ak je dialkovy ovlada¢ odpojeny od dronu, aplikacia Potensic Eve zobrazi upozornenie na obrazovke a dron

vykona prednastavené spravanie, ked sa strati signal dialkového ovladaca. Dialkovy ovlada¢ sa automaticky

vypne po 20 minutach necinnosti.

11.Zabrarite ruseniu medzi dialkovym ovlada¢om a inymi bezdrétovymi zariadeniami. Uistite sa, Ze ste vypli Wi-
Fi na mobilnych zariadeniach v blizkosti. Ak dojde k ruSeniu, ¢o najskér pristarite s dronom.

12.NEOBSLUHUJTE dron, ak su svetelné podmienky prili§ jasné alebo tmavé, ked pouzivate mobilny
telefon na monitorovanie letu. Pouzivatelia si zodpovedni za spravne nastavenie jasu displeja pri
pouzivani monitora na priamom sine¢nom svetle pocas letu.

13. Ak dojde k neocakavanej operacii, uvolnite ovladacie paky alebo stlacte tlacidlo Navrat domov (RTH).

Zoznam bezpecnostnych opatreni
NiZSie je uvedeny zoznam mechanickych a prevadzkovych opatreni pre ATOM 2:

26. V nudzovych situaciach je mozné vrtule zastavit vykonanim kombinovaného prikazu pakou.
Podrobnejsie informacie najdete v ¢asti 6.3.4 Nudzové zastavenie vrtule pocas letu.

27. Funkcia Navrat domov (RTH). Podrobné informacie najdete v asti 8.8 Navrat domov (RTH).

28. Systém zorného pola smerom nadol. Podrobné informacie najdete v ¢asti 5.2 Systém zorného pola

smerom nadol.

29. Funkcia GEO zéna obmedzi alebo zakaze letovu prevadzku v uréitych oblastiach, ako st obmedzené
zény, vyskové zony atd., ¢im sa zabezpedi, Ze pouzivatelia mézu dron bezpecne a legalne ovladat.
Podrobnejsie informacie najdete v ¢asti 8.3 GEO zdna.

Oznamenie EASA

Pred pouzitim si nezabudnite precitat’ dokument s informaciami o dronoch, ktory je stu¢astou balenia.

Dalsie informéacie o vysledovatelnosti najdete na nizsie uvedenom odkaze.

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Poévodné pokyny

Tuto priruc¢ku poskytuje spolo¢nost Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd a jej obsah sa mdze zmenit.
Adresa: Izba 1901, budova Jingizhigu, Tangling Road, okres Nanshan, Shenzhen, Cina.

9.8 Kategorie rizik a ich hodnotenie

o

. Na vzlet si vyberte otvorené a ni¢im nerusené prostredie, mimo davov, prekazok a vodnych pléch. Po¢as

letu udrziavajte vizudlny vyhlad a vyhybajte sa lietaniu nad davmi.

. Maximalna letova vyska dronu je 120 m. Prosim, prisne dodrzZiavajte miestne zakony a predpisy.

. Dron nepodporuje indtalaciu prisluSenstva ani dodatoénych zatazi tretich stran, aby sa predislo ovplyvneniu

vykonu dronu.

Pred letom sa uistite, Ze batéria je spravne vloZzena do dronu a Ze je spona batérie bezpe¢ne upevnena.

10. Pred letom zadajte prislus§né informacie v aplikacii Potensic Eve > Nastavenia > Bezpecnost' >
Vzdialena identifikacia v stlade s miestnymi predpismi a uistite sa, Ze je funkcia Vzdialena identifikacia
povolena.

11. Pred vzletom sa uistite, Ze Udaje o bezpecnosti letu su aktualizované na najnovsiu verziu.

© ~

©

12. Softvér v dronovom systéme presiel prisnou bezpecnostnou certifikaciou a pouziva pokrocilé Sifrovacie
a anti-tamper mechanizmy. Po¢as stahovania videi, fotografii a aktualizacii firmvéru je zaru¢ena vysoka
bezpecénost.

13. Nepouzivajte tento vyrobok v silnych magnetickych poliach alebo v blizkosti velkych kovovych
predmetov, ako su kovové bane, parkoviska, velké budovy z ocelobeténu, vysokonapéatové kable atd.

14. Tento produkt nerozoberajte ani neupravujte. Vzdy pouZivajte oficidlne odporuc¢ané originalne
prislusenstvo. Pouzivanie neoriginalneho prislusenstva méze predstavovat bezpe¢nostné riziko pre
bezpeénu prevadzku dronu.

B4



Kategorie rizika a hodnotenie

(Skore 1-5, aroven = pravdepodobnost’ x zavaznost', 1-4 nizke riziko, 5-10 stredné riziko, 12-25 vysoké

riziko)
Pravdepod |Zavaznos |
Rizika obnost' t | Uroven Zmiernenie Robustnost’
Prekrocenie maximalnej vzletovej Vyhlasenie o vzletovej plosine
hmotnosti 1 2 2 (MTOM) Stredné
DodrZiavajte bezpe¢nu
vzdialenost Pridajte do manuélu upozornenia; .
2 2 4 minimalizovat ¢as letu nad davom Stredné
z davov suvisiacich s misiou Tudi
Pridajte do manualu upozornenia;
je potrebné mat predletovy kontrolny
Preletiet nad davom ludi 1 4 4 zoznam Stredné
potvrdené
Pridajte do manualu upozornenia;
urobte
BVLOS pocas letu 2 2 4 uistite sa, Ze letova plocha je bez Stredné
akékolvek prekazky pred letom.
. - Pridajte pokyny do manualu;
Prekrocte vysku 120 m povolte limit nadmorskej vysky
. . 1 3 3 predtym Vysoka
obmedzenie pocas letu lietanie alebo vstavany limit
nadmorskej vysky
P Pridajte popis zékazu
Noste nebezpecné predmety 1 4 4 uzito&né zatazenie nebezpe&nymi Stredné
pocas letu predmetmi;
pridajte do manualu upozornenia
Pridajte popis kontroly v§etkych
Predmety padaitice z Ca.SiI su upevneng pred vzleton?; )
d gas let 1 3 3 pridajte do manualu upozornenie Stredné
ron pocas letu zakazat nosenie predmetov
nachylnych na
pad pocas letu
Pridajte na vyrobok stitok s
Pilot m& menej ako 16 rokov 1 2 2 up9zornen|m Stredné
balik
Pridajte na vyrobok stitok s
Pilot n?e je oboznameny s 5 2 4 up9zornen|’m Nizka
manual balik
Pridajte pokyny na povolenie RID
Vzdialené ID nie je povolené 2 2 4 vysielat pred vzletom, alebo Stredné
jeho predvolené povolenie.
Nepodarilo sa aktualizovat udaje o
bezpecnosti letu, . e
& ma za nasledok let do Pridajte pokyny na aktualizaciu letu
obmedzeného 1 3 3 bezpec¢nostné Udaje pred vzletom Stredné
Zény
RI%Ika pocas \./yrrv\eny UdaJ?V Pridajte popis protokolov
(stahovanie videi, fotografii, . .
s ] ; 1 2 2 na prenos dat s vysokou Vysoka
aktualizacia softvéru) medzi . o - .
. X uroven zabezpedenia v manuali.
UAS a externé zariadenia
Pridajte popis protokolov
o ) na aktualizaciu softvéru pomocou )
Rizika pocas softvéru 1 1 1 obmedzeny pristup alebo vzdialené Vysoka
lengeni UAS aktualizacie
Vvylepsenia pre s vysokou Uroviiou bezpec¢nosti v
manual.
Rizika pouzivania dronu v Pridajte varovanie pred pouzivanim .
miesta so silnym magnetickym 2 2 4 vyrobok v silnych magnetickych Vysoka
polom poliach.
Pridajte varovanie pred demontazou
lv\le\ega.lna Uprava dronov P P 4 alebo upravou prodlhlktu vokrem Vysoka
¢o vedie k riziku poruchy pre oficialne odportc¢ané




prislusenstvo v navode.
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Pravdepod|
obnost|
Zavaznos 1 2 3
4 6
6
8
5 5 10

9.9 Informaéné oznamenie pre pilota dronu

) 4

Tento dron je lietadlo. Platia nar letecké predpisy.

Ako pilot dronu ste zodpovedni za bezpecné lietanie s dronom.

Pred letom musite ako pilot dronu

uistite sa, Ze majitel drona je registrovany u svojho narodného organu (pokial uz nie je registrovany)

uistite sa, Ze na drone je zobrazené registracné ¢islo majitela

precitajte si a dodrziavajte pokyny vyrobcu

-7 E Skontrolujte, ako sa zaregistrovat' a kam mozete lietat:
www.easa.europa.eu/drones/NAA

Priestupky
su trestné
zo zakona,

'E{;;T Uistite sa, Ze ste dostatocne poisteni

% Skontrolujte bezletové zény a akékolvek

obmedzenia v oblasti, kde chcete letiet

LZZ vai
9] Majte dron stéle na dohlad
Ll

== Dodrziavajte bezpe¢nu vzdialenost medzi

\@‘ dron a ludia, zvierata a ine Tee=

lietadlo

Ak sa vas dron stane Uc¢astnikom nehody,

_ ktora méa za nasledok vazne alebo smrtelné

5{”‘ zranenie osoby alebo ktora postihne lietadlo
s posadkou, okamzite informujte svoj
narodny letecky Urad.

e

s Pouzivajte svoj dron v rdmci limitov

Leww definovanych v pokynoch vyrobcu

NEROBTE

mﬁ Nelietajte nad velkou skupinou ludi

i Nelietajte vyssie ako 120 m nad zemou

b\:\L\lelietajte v blizkosti lietadiel a letisk. =« heliporty alebo
rﬂ\iesta, kde prebieha nudzova reakcia
=== prebiehajlci

Neporusuijte stkromie inych fudi
& p ] Y
_ Zamerne nenahravajte ani nezverejiiujte fotografie,
=9_ videa alebo zvukové nahravky ludi bez ich

/@ .
povolenie

B0, Nepouzivajte dron na prepravu nebezpe¢ného tovaru
ani na

N material na kvapky

@gxiNeupravujte svoj dron. Povolené je iba nahravanie
:?;ﬁs softvéru odporucaného vyrobcom dronu.

Ak mate akékolvek otazky alebo navrhy tykajuce sa tohto dokumentu, kontaktujte spolo¢nost Potensic

zaslanim spravy na adresu support@potensic.com .

Potensicje ochranna znamka spolo¢nosti Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.

Autorské prava © 2025 Potensic

__ s ____



Zmeny alebo Upravy, ktoré nie su vyslovne schvalené stranou zodpovednou za sulad s predpismi, mézu viest k
zru$eniu opravnenia pouZivatela prevadzkovat zariadenie.

Toto zariadenie je v sulade s ¢astou 15 pravidiel FCC. Prevadzka podlieha nasledujicim dvom podmienkam:
9. Toto zariadenie nesmie sposobovat $kodlivé rusenie a

10. Toto zariadenie musi akceptovat akékolvek prijaté rusenie vratane rusenia, ktoré moze sposobit neziaducu
prevadzku.

Poznamka: Toto zariadenie bolo testované a bolo zistené, Ze spifia limity pre digitalne zariadenia triedy B podia
&asti 15 pravidiel FCC. Tieto limity si navrhnuté tak, aby poskytovali primerant ochranu pred $kodlivym ruenim v
obytnych priestoroch. Toto zariadenie generuje, vyuziva a moze vyzarovat radiofrekvenénu energiu a ak nie je
nainstalované a pouzivané v sulade s pokynmi, méze spdsobit’ Skodlivé rusenie radiovej komunikacie. Neexistuje
vSak Ziadna zaruka, Ze k ruSeniu v konkrétnej instalacii neddjde. Ak toto zariadenie sposobuje Skodlivé rusenie
radiového alebo televizneho prijmu, o sa da zistit vypnutim a zapnutim zariadenia, pouzivatelovi sa odporuca
pokusit' sa rusenie odstranit’ jednym alebo viacerymi z nasledujucich opatreni:

— Preorientujte alebo premiestnite prijimaciu anténu.

— Zvacsite vzdialenost medzi zariadenim a prijimacom.

— Zapojte zariadenie do zasuvky na inom okruhu, ako je ten, ku ktorému je pripojeny prijimac.

— Poziadajte o pomoc predajcu alebo skuseného technika pre radia/televiziu.

Toto zariadenie spifia limity FCC pre vystavenie Ziareniu stanovené pre nekontrolované prostredie. Toto zariadenie
by malo byt intalované a prevadzkované s minimalnou vzdialenostou 20 cm medzi ZiariCom a vasim telom. Tento
vysiela€ nesmie byt umiestneny ani prevadzkovany v spojeni so Ziadnou inou anténou alebo vysielacom.

Vyhlasenie IC:

Toto zariadenie obsahuje vysiela&(e)/prijimac(e) oslobodeny(é) od licencie, ktoré su v stlade s normami Innovation,
Science and

Kanadsky urad pre hospodarsky rozvoj (ECO) oslobodeny od licencie. Prevadzka podlieha tymto dvom podmienkam:
19. Toto zariadenie nesmie spdsobovat rusenie.

20. Toto zariadenie musi akceptovat akékolvek rusenie vratane ruSenia, ktoré méze spodsobit neziaducu
prevadzku zariadenia.

L'émetteur/récepteur oslobodené od licencie obsahuje sti¢asné oblecenie, ktoré zodpoveda CNR d'Innovation,
Sciences et Développement économique Canada aplikovatelné aux appareils radio vynaté z licencie. VyuZitie je
autorisée aux deux suivantes:

19. L' appareil ne doit pas produire de brouillage;

20. L' appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, my si le brouillage est susceptible d' en
compromettre le fonctionnement.

Vyhlasenie ISED o vystaveni radiovym frekvenciam:

Zariadenie bolo vyhodnotené z hladiska spinenia vSeobecnych poziadaviek na vystavenie radiofrekvenénému
Ziareniu. Zariadenie sa méZe pouzivat v mobilnych podmienkach. Minimalna vzdialenost je 20 cm.

ISED Déclaration d'exposition aux radiofréquences:

L'appareil a été évalué pour répondre aux exigences générales en matiére d'exposition aux RF. Oblec¢enie
pouzivame v podmienkach expozicie mobilnych telefénov. Minimalna vzdialenost od seba je 20 cm. Prevadzka
tohto zariadenia je obmedzena len na pouzitie v interiéri. (5150-5350MHz)

Le fonctionnement de cet appareil est limité a une utilisation en interérieur unique. (5150-5250 MHz)

Pre Kanadu: Frekvenéna stabilita vetkych vysielacich frekvencii U-NII-1, U-NII-3 spifia poZiadavky RSS-Gen
vydanie 5, oddiel 6.11 a vyrobca uvadza, Ze ich vysielanie zostava v pasmach U-NII-1, U-NII-3.

Pour le Canada: Stabilita frekvencie prenosu U-NII-1, U-NII-3 zodpovedaju poziadavkam normy CNR-Gen, édition
5, sekcia 6.11, a vyrobca deklaruje nové prevody Nl-les-3 U-I-3 U-I-3.



NEBEZPECENSTVOVhodn len pre
osoby starsie ako 16 rokov
AR 16 % LA
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Jpozornenie: Vyrobok by mali pouzivat iba dospeli a deti starsie ako 16 rokov. Deti mladsie ako 16 rokov musia byt pod dohfadom dospelej

soby.

Poznamka: Dieses Produkt ist fiir die Erwachsene und die Kinder ab 16 Jahren. Die Kinder unter 16 Jahren miissen von Erwachsenen

beaufsichtigt werden.

Jpozornenie: Tento produkt je uréeny pre dospelych a deti od 16 rokov. Les enfants de moins de 16 ans doivent étre surveillés par des adultes.
Jpozornenie: Questo prodotto & destinato all'uso per i adulti e bambini di eta superiore ai 16 anni. | bambini di eta inferiore ai 16 anni devono essere
sorvegliati da un adulto.

Advertencia: Este producto es para adultos y nifios Mayores de 16 afios. Los nifios menores de 16 rokov deben Servisados por adultos.
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Potensic ATOM 2 Drone/ k4T % Dialkovy ovladaé Potensic PT 1/ # 4
Model/% 5 : DSDR23A Model/%! 5 : DSRC23A

FCC ID: 2BK8B-DSDR23A Identifikacné Gislo FCC: 2BK8B-DSRC23A
ID IC: 32661-DSDR23A ID IC: 32661-DSRC23A

. 210-240290

6?3 . 210-240287 (-.-:

E-CrossStu GmbH. 69 Mainzer Landstrasse, Frankfurt nad Mohanom, 60329, Hessen, Nemecko (
E-crossstu@web.de ) +49 069332967674

YH Consulting Limited. C/O YH Consulting Limited Kancelaria 147, Centurion House,
London Road, Surrey, TW18 4AX ( H2YHUK@gmail.com ) +44 07514-677868

Vyrobca: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.

Adresa: Izba 1901, budova Jingizhigu, Tangling Road, okres Nanshan, Shenzhen, Cina

@& CEMME

Distributor: Sunnysoft s.r.o.
Kovanecka 2390/1a

190 00Praha 9-libent
www.sunnysoft.sk





