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Pipojen sledovaciho modulu k rozhrani
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Nejprve protahnéte vodic
bateriového boxu prislusnym
) 7 otvorem a poté nainstalujte
) Sroub M2°6 Phillips * 2KS. > - | bateriovy box.

:lekiroinstalace 9

leva moterova linka

b Linka sledovaciho modulu

© Linka ultrazvukového snimade

d Prava linie motoru

& Modulova fada tegkovych matic LED

f Battery Box Line

Neprve pratahnite

dva kabely RJ25 otvorem

v hlavé auta a poté nainstalute
modul LED ot matx.

Kabel Ru25 * 265 Piipofsjoden 2 kabls Ru25 k
mouts LED dot matri.
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Vyndejte ze 2
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Protahnéte vSechny draty odpovidajicim otvorem, jak je znazarnéno na obrazku.
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Reset: Tlatitko Reset

B/U: Tlacitko Bluetooth a nahravani programi
(,B“ znamena Bluetooth a ,U*

znamend nahrévéni programu, PFi pfipojeni
k Bluetooth vytoéte tlacitko na ,B*,

pii nahravani programu na ,U").

4: Nabijeci rozhrani USB (Pfi nabijeni
je LED vedle néj 2lutd, po piném
nabiti se LED rozsviti zeleng.)

OFF ON: Sitovy vypinat

Baterie: Rozhrani baterie

Rezim: Tlaitko pro prepinani rezimu

Nézev aktualniho projektu,
Kiknutim na néj jej upravte.
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Nainstalujteihlavni ridici' desku

Obrézek vpravo ukazuje
dalii dva zplsoby montaZe,
které si miZete vyzkouget,

-
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@B racio Seznam, kliknutim zobrazite viechny

% _ _|. ulozené polozky Kiiknutim uloZite projekt, ktery

= = =|- jste upravili Popis vech grafickych moduli

- Tlatitko Pauza, kliknutim pozastavite program
Tlacitio D-Play, iknutim spustite spousténi programu

Vstup programu, pouze programového modulu,
Ktery je pripojen k tomuto grafickému modulu,
bude proveden po kliknuti na tladitko prehravant.

Motion: Grafické moduly pro ovladani pohybu vozu.
Voice & Light: Grafické moduly pro ovladani zvuku a svétla.

Variabilni: Grafické moduly pro variabilni provoz.

Matematika: Grafické moduly pro matematické operace.

>
>
[ Snimani: Grafické moduly pro elektronické soucastky typu snimace.
>
[
>

Control: Grafické moduly pro

Fizeni toku programu.

Bod stavebniho bloku

)
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| Rozhrani M1: Pfipojte k levému motoru
| Rozhrani S1: Pipojte k servu

| (neni vybaveno servem)

| Rozhran 1: Pfipojte se ke sledovacimu modulu

| Rozhrani 2: Pfipojte k ultrazvukovému senzoru

-1 Bod stavebniho bloku: Zde Ize stavét
\"O) stavebni bloky, aby se rozsifily ruzné tvary.
L (Neni vybaveno stavebnimi bioky)

Rozhrani M2: Pfipojte k pravému motoru
Rozhrani S2: Pfipojte k servu
(neni vybaveno servem)
Rozhrani 3: Pfipojte se k teéce LED
maticov§ modul
Rozhrani 4: Pro vyhrazené rozsifeni
| Rozhrani USB: Pro nahrani programu

~ = Opatienipme

B Pied pouzitim by méla byt baterie
pIné nabita. Kdy? je baterie vybita,
5 RGB bude blikat cervené. Baterii
muzete nabijet pfes USB kabel.

> OwlBot nelze pouzit v oblastech, kde je
silné sluneéni svétio nebo svétlo. Infracerveny
paprsek bude mit viiv na senzory na
sledovacim modulu.

B>V rezimu vyhybani se prekazkam
OwlBot plati, Ze &im svétlejsi barva prekazek,
tim lepsi efekt vyhybéni se
prekazkam.

Pokud zjistite, Ze je obtizné OwIBot
sestavit, podivejte se na video s navodem

na sestaveni z
https://www.elegoo.com/download/ nebo
https://www.youtube.com/elegooofficial/.

Pokud mate n&jaké dotazy béhem
montaZe nebo testovani, nevahejte nas
Kontaktovat na service@elegoo.com
(zakaznici ze Severni Ameriky) nebo
euservice@elegoo.com

(evropéti a asijsti zakaznici).
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Upozornéni: Nékteré potfebné programy jsme nahrali jiz dfive, takze nahravani programi muzete
preskocit. Pokud v8ak kédy zménite, budete je muset znovu nahrat.

Nejprve prosim prejdéte na nadi webovou stranku niZe a stahnéte si vyukové programy OwiBot: http:/www.elegoo.com/
download/ Tovarni program se nachazi v ,Lekce 8 OwlBot/
OwlBot_Driver". A pak vyberte spravné vyukové soubory na zakladé pocitagového
systému, ktery pouzivate. Informace o systému oken najdete v "Pro Windows Lekce 0 Nastaveni vyvojového
prostredi.pdf". Pro OS systém viz "For Mac Lekce 0 Nastaveni vyvojového prostfedi.pdf".
Uvod do funkce

* Kdy2 je vypinat zapnuty, musi byt OwlBot umistén stabilné, aby se predeSlo nepesné pocateéni
kontrolni hodnot& modulu gy-521, coz ma za nasledek Spatny vykon OwiBot v pfimé lini
Tlaéitko pro prepnuti rezimu
Po zapnuti hlavniho vypinace zablika 5 RGB efekt béziciho svétla a zazvoni
Gvodni hudba.
Rezim sledovani &ary
Pfi prvnim stisknuti tlacitka pro pFepinani rezimu se vzdy rozsviti zelené svétio RGB a na panelu
vyrazu se zobrazi vyraz, ktery naznacuje, Ze vstoupil do reZimu sledovani a OwlBot bude nasledovat ¢ernou
stopu. KdyZ senzor na sledovacim modulu zaznamena ¢ernou &aru, vyrazovy panel zobrazi jiny vyraz. Kdyz
je OwIBot zvednut pod sledovacim modulem, kolo se prestane otacet.

Reim vyhybani se prekazkar
Pfi druhém stisknuti tlagitka pro pfepinani rezimii se normalné rozsviti Zluté svétio RGB, vyrazovy
panel zobrazi vyraz a OwIBot jede rovné. A kdyz jsou prekazky do 25 cm, vyrazovy panel
zobrazi druhy vyraz a OwlBot se automaticky vyhyba pfekazce pfed sebou a hleda cestu bez prekazek, aby
mohl pokracovat v pohybu.

Pohotovostni rezim
Tretim stisknutim tlacitka pro pfepnuti reZzimu pfepnete do pohotovostniho reZimu a automaticky se
prepne 8 vychozich vyrazi.
Mobilni ovladani
KROK 1: Nainstalujte aplikaci.
Nejnovéjsi verzi aplikace ,ELEGOO Owl Robot" si mizete stahnout z App Store a také z Google Play.
r— =
I BY . KROK 2: Nastaveni aplikace.
| Nejprve prepnéte tiacitko ,B/U* na OwlBotu na ,B*.

L .

Oteviete aplikaci ,ELEGOO Owl Robot". (Pfi pouzivani aplikace zapnéte mobilni GPS). Kiiknéte
na "OwIBot". Klepnutim na ikonu ,X" vstoupite do rozhrani vyhledavani Bluetooth.

Umistéte svuj telefon do blizkosti OwlBot (do 10 cm), aplikace se automaticky pfipoji k OwIBot.
Seznam zafizeni Bluetooth miZete otevfit také klepnutim na ikonu nabidky ,“ v levém hornim rohu a vybérem
LELEGOO BT16" pro ruéni pfipojeni OwlBota.

Po tspésném pripojeni OwIBot se stavova ikona Bluetooth zméni z Gervené na hnédou.
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Kiiknéte na "Rocket Control" pro vstup do ovladaciho rozhrani.
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Kolébkové oviadant
Ovladejte OwlBota vpied a vzad,

zahnéte doleva a doprava.

Konkrétni provedeni rezimu

vyhybani se prekazkam, rezimu sledovéni
a pohotovostniho rezimu naleznete v
predchozi ¢asti ,Uvod funk

Kolébkové ovladani Rezim ovladani vjrazu

Rezim fizen linky

Rezim ovladani svétia
. Rezim oviadani 2viku @ o)
-+ Poholovostni rezim

Rezim fizen inky
Nejprve kliknéte na ikonu start
potom kliknéte na bod na obrazovce
a kliknéte na dalsi bod, aby se spojily do
&ary, poté bude vz sledovat smér
€ary. Pri pouZiti této funkce otoéte
hlavu OwlIBot doprava a drzte ji paralelné
s telefonem.
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Rezim oviadani zvku
Zakladni slabiky muzete rozeznit v auté stejné
jako pfi hie na klavir.

Rezim ovladani vyraz(

Leva strana fe vychozi wraz,

ktery byl nastaven, nebo
riizné vzory, které si mizete
sami vyrobit. Klepnutim na
OK zobrazite odpovidajici
vzor na panelu vyrazd.

Rezim ovladani svétia

Vyberte barvu v barevném
krouzku, jak levy horni roh
vyskakovaciho okna, tak RGB
na OwlBotu mohou

zobrazovat aktuaing vybranou
barvu, ,-“ a ,+* upravuji jas
svétla.

Prahova hodnota sledovaciho senzoru
Vzhledem k tomu, Ze senzor je znacné ovlivnén prostfedim, pfi
pouziti rezimu sledovani ¢ary byste méli okem upravit prah senzoru,
aby fungoval spravné, pokud OwIBot vybéhne z drahy nebo bude
fungovat nespravné. (Vychozi tovarni prahova hodnota je 700.)




